Navod k pouziti - RC spina¢ osvétleni modelu verze 2.0

Autor konstrukce neruci za Zadné Skody zpisobené pouZivanim tohoto spinace !!! Provozovani na vlastni riziko !!!

Popis RC spinace:

1. kompletné programovatelny pomoci RC vysilaée — 12 nebo 13 nezavislych (dle firmware), pevné danych rezimi, viz. Tabulka

2. je odolny proti kratkodobému zkratu na vystupu (max. 120mA kazdy vystup, pti Ucc=5V), tzn. 6 az 12 stand. LED nebo 60 az 120 nizkoptikonovych
3. je napajeny ptimo z pfijimace, nepotfebuje zadné dalsi ptidavné napajeci ¢lanky (uspora hmotnosti)

4. Styti nezavislé vystupni kanaly s indikaci pomoci ¢tyt nezavislych LED

5. neutral 1.5ms, vychylenim kniplu z neutralu na libovolnou stranu dojde ke zméné stavu daného vystupu spinace

6. implementovana bezpe¢nostni funkce, v pfipadé ztraty signalu z ptijimace dojde k aktivaci vSech vystupti

7. spina¢ je "prichozi", takze neni problém zapojit spinaci vice paralelné s riznymi funkcemi nebo na vystup spinace napojit napf. regulator otacek

Instalace do modelu:

Pred instalaci RC spinace v2.0 (dale jen RCs) si vybereme patfi¢ny kanal na pfijimaci (viz navod k pouziti vysilace), do kterého RCs pfipojime. RCs je mozné
ovladat jak proporcionalnim kanalem, tak i libovolnym pomocnym kanalem na vysila¢i. V procesoru spinace je naprogramovana hystereze, tzn. Ze neni stejny
bod sepnuti jako vypnuti, tim se eliminuje mozné problikavani RCs v nerozhodném stavu vstupnich impulsti. Zapojeni RCs do elektroniky modelu nebude ¢init
zadné potize, protoze se zapojuje obdobné jako elektronicky regulator otacek, tzn. servo konektor do pfijimace na kanal, ktery bude uréen pro ovladani RCs
(vhodny je kanal s ptepinaem, ktery ma dvé krajni a jednu stfedovou polohu), a na druhém konci se k jednotlivym vystupiim do ptipravenych konektori zapoji
LED diody uréené k osvétleni modelu. Neni podminkou mit zapojené vSechny vystupy RCs, je mozné libovolny z vystupl nechat nezapojen. Pfed uvedenim do
provozu si z programové tabulky vybereme funkci, kterou budeme pozadovat a dle toho spina¢ naprogramujeme. Pro spravnou funkci je zadouci, aby na vysilaci
daného kanalu byly EPA, Trimy i SubTrimy nastaveny do vychozich pozic. Po pfipojeni napajeni dojde k dvojitému probliknuti indika¢nich LED, ale pouze v
ptipadé, ze vstupni impulsy jsou v urovni 1.5ms, coz je pomyslna stiedova poloha kniplu vysilace. Je zvolen mirné §irsi rozsah z diivodu pokryti ostatnich
vysilact, které nemaji rozsah umistén presné v pozici 1.5ms, jinak by RCs nemusel spravné pracovat.

Funké&nost RCs vyzkousime tak, Zze ovladaci prvek kanalu pro RCs pfesuneme do jiné pozice a sledujeme odezvu dle zvoleného programu, ktera je indikovana
kontrolnimi LED diodami (LED1-4) umisténych na RCs. Pokud indika¢ni LED sviti a vystup nikoliv, je pravdépodobné ve zkratu a ten je nutno neprodlené
odstranit. Indikaéni LED pracuji nezavisle na pfipojené zatézi.

Kombinovéni zafizeni na jednom Rx kanile:

Na nize uvedeném obrazku je vyobrazena modelova situace pfipojeni vice zafizeni na jeden Rx kanal v pfijimaci. Misto druhého nebo téetiho modulu Ize osadit
napiiklad dalsi RC spina¢ osvétleni, RC sound effect (zvukovy modul), RC regulator ota¢ek motoru, servo, zpomalova¢ serv apd. Tento systém ptipojeni
jednoduse nahrazuje povéstny Y nebo V kabel.
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Rozméry celého modulu véetné obalu jsou 50 x 30 x 7 mm, pii vaze pohybujici se kolem 13g véetné servokabelu. Pro napajeni je mozno pouzit napéti o
velikosti 3.3 az 5.5V. Toto napéti se v Zzadném ptipadé nedovoluje piekradovat, mohlo by dojit k po§kozeni RCs. Dalsim dilezitym parametrem je celkovy
proud odebirany z piijimace. POZOR, pii plném osazeni vSech vystupi je odebirany proud téméf 0.5A, proto je dilezité s timto proudem pocitat pii navrhu
palubni elektroniky, BEC nebo piijimacovy akumulator je tfeba patti¢né proudové a kapacitné¢ dimenzovat.

Zapojeni a piipojeni led k jednotlivym vystuptim:

Na kazdou vétev je mozno pfipojit libovolny pocet svitivych LED v sério-paralelnim fazeni. Spina¢ je mozné ovladat jak proporcionalnim kanalem, tak i
libovolnym pomocnym kanalem na vysilaci. Spina¢ vydrzi kratkodoby zkrat na v§ech vystupech, ale pouze pfi dodrzeni povolené¢ho pfedepsaného mezniho
napajeciho napéti. Déle na kazdém z vystupu je indikaéni nizkopiikonova LED, indikujici stav sepnuti nezavisle na pfipojené zatézi.

Na obrdzku I je vyobrazeno mozné piipojeni LED k jednomu z vystupu. JelikoZ samotnou LED diodu nelze pfipojit na zdroj napéti, je nutné k diodé v sériovém
zapojeni ptidat omezovaci rezistor, ktery vypocitame z nasledujiciho vztahu: R1 = (Uvys - Ud1) / Idmax , kde Uvys je napéti na vystupni svorce RCs (toto
napéti je téméf rovno napajecimu celého spinace), Ud1 je ubytek napéti na LED1 diodé (prot oby&ejné LED se vétSinou udava cca 2V, pro vysocesvitivé cca
3V), pokud to chceme piesné, je nutné udaj vy¢ist z katalogového listu dané LED. Idmax je maximalni povoleny proud protékajici LED diodou, typicky 20mA,
pro nizkoptikonové LED 2mA. Piiklad: Uvys = 5V, Ud = 2V, Idmax = 20mA = 0.02A. R1 = (5 - 2) / 0.02 = 1500hmu, pro nizkoptikonovou LED je velikost
omezovaciho rezistoru 1k5. Kdyz budeme pocitat s proudem 10mA protékajicim kazdou LED, mizeme na kazdy z vystupu pfipojit 2x vice LED.

Na obrdzku 2 je zapojeni, které 1ze vyuzit, pokud pozadujeme mnohem vice LED pfi plném proudu na jednom vystupu. Omezovaci rezistor nyni vypoc¢itame ze
vztahu R1 = (Uvys - (Ud1 - Ud2)) / Idmax. Nyni je potieba davat pozor na jednotlivé ubytky LED diod, protoze pfi podmince Uvys < (Udl + Ud2) se LED
diody nezosviti.
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dulezitym aspektem je dodrZeni polarity pfipojovanych LED diod. Kratsi dratovy vyvod byva vétsinou jako Katoda, del$i Anoda, ktera je ve schématu
vyobrazena jako trojihelnik a pfipojuje se na + pol vystupu.

Programovy méd:

Diive, nez za¢neme RCs pouzivat, je nutné jej naprogramovat pokud nam nevyhovuje zvoleny program z vyroby. RCs je dodavan s vychozim programem 0.
Programy €. 0, 1, 2, 9 maji na jednotlivé povely z vysilace riznou odezvu, tzn. Ze vychyleni kniplu na jednu ¢i druhou stranu ma jinou odezvu na danou funkei.
Programy 3 az 8 jsou naprogramovany tak, ze vychyleni kniplu na libovolnou stranu danou funkei aktivuje a stejnym zptsobem vypina. Program ¢.10 je uplné
specificky a je naprogramovan tak, ze je vhodny spiSe pro 3 polohovy piepina¢ nez pro proporcionalni kanal. Pikladem pouziti tohoto programu miize byt
prepinac potkavacich a dalkovych svétel u modelu aut. Jako upIné posledni je program ¢€.11, ktery reaguje na povely tak, ze vychylenim kniplu na jednu stranu
jsou postupné jednotlivé vystupy aktivovany a vychylenim kniplu na stranu druhou deaktivovany. Pfikladem mize byt napiiklad postupné rozsvécovani
jednotlivych lodnich palub na modelech lodi.



Vstup do programového médu:

1. pfipojime RC spina¢ k libovolnému proporcionalnimu kandlu, ktery ma EPA, STR a Trimy ve vychozich polohach. Spravné nastaveni pro upésné
naprogramovani spinace pozname tak, ze ponechame knipl kanalu kde je spina¢ ptipojen ve stfedové poloze a zapneme palubni elektroniku. RC spina¢ musi 2x
za sebou probliknout vSemi indika¢nim LED. Pokud tomu tak neni, pravdépodobné se nasledné nepodati spina¢ uvést do programového modu !

2. vychylime knipl vysilace jednim ze smérii a zapneme palubni elektroniku modelu ke které je spina¢ pfipojen, knipl je stale ve stejné pozici

3. po zapnuti elektroniky RC spina¢ vyhodnoti pozici kniplu pro programovaci mod a dojde k postupnému probliknuti vSech indikaénich LED a vystupt

(pozn. pokud k probliknuti indika¢nich LED nedojde, zkusime opét bod 1 az 3, ale s kniplem v opa¢né pozici nez pfi prvnim pokusu)

4. po probliknuti indikaénich LED pfesuneme knipl do opaéné polohy a po¢kame opét na postupné probliknuti indika¢nich LED

5. jakmile dojde k druhému probliknuti, vratime knipl do stfedové polohy. Nyni se nachazime v programovém modu a vSechny ind. LED musi svitit

6. pii vstupu do prog. rezimu je zvolen jako vychozi program 0, pro vybér programu pohybujeme kniplem ze stiedové polohy na jednu ze stran a zpét (pro vybér
je nastavena pozice kniplu jako v bodu 2, pro ukonéeni programového modu je pozice kniplu jako v bodu 4)

7. zvoleny program je vyobrazen pomoci indika¢nich LED ve stylu bindrniho kodu, viz nize uvedena tabulka

8. jestli mame zvoleny program, pfesunutim kniplu do opaéné polohy nez byl vybér programovy méd ukon¢ime a spina¢ piejde do pracovniho modu

. ---------
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Na obrazku jsou z vy$e uvedeného popisu vyobrazeny jednotlivé kroky prace s kniplem vysilace.

Programova tabulka (modra barva = LED sviti ; Seda barva = LED nesviti)

Cislo 1 fikatni LED / BIN kod Chovéni spinate
programu
0 . . . . rezim NORMAL, vychyleni kniplu ze stiedové polohy dojde k aktivaci daného vystupu spinace (v tomto rezimu pracuje indikace
4 3 neutralu po ptipojeni napajeni dvoublikem vystupt)
1 . . rezim BLINKR, vychylenim kniplu ze stfedové polohy se dany vystup spinace periodicky rozblika v pevné nastaveném intervalu
4 3 (vhodné pro autickate, imituje blinkry vozu)
rezim BRZDA + ZPATECKA, jakmile je detekovina zména signalu pripominajici brzdéni RC vozu, napt. knipl se prudee vratil do
2 ? ? neutralu, dojde k aktivaci prvni sekce vystupu na cca 2s a pak svétla automaticky pohasnou. Pfi couvéani vozu se rozsviti druhé sekce

vystupt jako couvaci svétla.

rezim VAROVNE BLINKRY, vychylenim kniplu ze stiedové polohy dojde k aktivaci rezimu varovnych blinkri, kdy se viechny 4
vystupy periodicky rozblikaji jako varovné blinkry vozu. Pro zruseni reZimu je nutné postup opakovat, tzn. vychylit knipl ze stfedové
polohy do libovolné krajni polohy.
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rezim MAJAK, vychylenim kniplu ze stiedové polohy dojde k aktivaci rezimu majik, kdy se viechny 4 vystupy zesynchronizuji v
podobé imitovani majdku zasahovych vozii. Pro zrueni rezimu je nutné postup opakovat, tzn. vychylit knipl ze stfedové polohy do
libovolné krajni polohy.

rezim MAJAK II, vychylenim kniplu ze stiedové polohy dojde k aktivaci rezimu majak II, kdy se dva parové vystupy stfidavé
rozblikaji mezi sebou (jako astabilni klopny obvod). Pro zruseni reZimu je nutné postup opakovat, tzn. vychylit knipl ze stiedové
polohy do libovolné krajni polohy.
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rezim KNIGHT RIDER, vychylenim kniplu ze stfedové polohy do libovolné krajni polohy dojde k aktivaci rezimu, kde vystupy imituji
svétlo z kapoty vozu znamého serialu. Pro zruseni rezimu je nutné postup opakovat, tzn. vychylit knipl ze stfedové polohy do
libovolné krajni polohy.

rezim HELI, vychylenim kniplu ze stfedové polohy do libovolné krajni polohy dojde k aktivaci rezimu, kde prvni vystup trvale sviti,
druhy 3x kratce problikne a tfeti vystup spole¢né se étvrtym problikne 2x dlouze. Pro zruSeni rezimu je nutné postup opakovat, tzn.
vychylit knipl ze stiedové polohy do libovolné krajni polohy.
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rezim POZICNI, , vychylenim kniplu ze stiedové polohy do libovolné krajni polohy dojde k aktivaci rezimu, kde viechny vystupy

8 O . . . blikaji jako pozi¢ni stroboskopicka svétla. Pro zruseni reZimu je nutné postup opakovat, tzn. vychylit knipl ze sttedové polohy do
4 3 21 libovolné krajni polohy.
9 C“) ? ? CP rezim SEPNI, vychylenim kniplu ze stfedové polohy dojde k sepnuti parovych sekei, pro vypnuti je nutné cely postup opakovat.
rezim SEPNI II, uréen pro 3 polohovy spinag
10 O . O . Priklad pouziti u modelu vozidla:
4 3 1 poloha 1, dolni mez - prvni vystup sviti trvale, ostatni jsou zhasnuty (svétla zhasnuty)
poloha 2, stied - sepnut druhy vystup (potkavaci)
poloha 3, horni mez - sepnuty vystupy tfi a étyfi (dalkoveé)
rezim SEPNI III, ur&en pro 3 polohovy spinag. Funkce je dostupna pouze ve firmware v1.2
1 O . O O Priklad pouziti:
@ 4 3 71 poloha 1, dolni mez — vystupy jsou zhasnuté
poloha 2, stied — aktivovan rezim HELI
poloha 3, horni mez — rezim HELI + sepnut trvale vystup ¢.4
O . O O rezim SEPNI jednotlivé, vychylenim kniplu ze stfedové polohy na jednu ze stran dojde k sepnuti prvniho vystupu, opakovanym
11(b) vykyvem kniplu dojde k sepnuti dal$iho kanalu az do kanalu &.4. Pro vypnuti je nutné kniplem piejit do opaéne pozice neZ pro zapnuti.
4 3 21 Funkce je dostupna pouze ve firmware v2.0
O O . . rezim KODOVE SEPNI jednotlivé, pro sepnuti patficného vystupu je nutné kniplem zvolit patficny kod pro dany vystup. Napt. pro
12 vystup ¢.2 je nutné kniplem na libovolnou stranu prejit 2x rychle za sebou a 1x dlouze pro potvrzeni volby. Pro vypnuti je nutné cely
4 3 21 postup opakovat. Funkce je dostupna pouze ve firmware v1.2
Technické parametry
Napajeci napéti 33az55V
Odbér proudu samotného RCs bez zatéze / ind. LED sviti, pii 5V 22 mA
Odbér proudu spinace se zatézi na vSech vystupech — 24x LED/20mA 502 mA
Trvaly zatézovaci proud jednotlivého vystupu max. 120 mA
Rozméry DxSxV 50x30x7
Hmotnost RC spinace véetné Rx kabelu a konektoru 13g
Teplota provozniho okoli -10 az +60°C
Typ a délka piipojovaciho vodice servokabel HITEC /250 mm

Obsah kompletni dodavky:

RC spina¢ v2.0 1ks
Konektory pro ptipojeni LED 4ks
Piny ke konektorim 8ks
Zaslepka Rx Out 1ks

Pokyny pro provoz a bezpe¢nostni pravidla:

Je zakazano na vystupy piipojovat jakoukoliv indukéni zatéz (el.motorky, relé...), protoze vystupy nejsou na tyto prvky pfizpisobeny a hrozi poskozeni RCs!
Taktéz neni vhodné RCs nechavat pfili§ dlouho ve zkratovém stavu, hrozi poskozeni vystupnich FET tranzistorti! Pro napajeni je mozno pouzit napéti o velikosti
3.3 az 5.5V. Vstupni napajeci napéti RCs nesmi piekrocit mezni napéti mikroprocesoru 6V, jinak hrozi jeho zniceni. Proud odebirany z Rx vystupu nesmi
prekrodit trvale 1A.

DOPORUCENI: Po instalaci do létajiciho modelu doporuéuji absolvovat nékolik letii se spinadem za denniho svétla nebo era pro jeho provéfeni. Kdyby pi
letu doslo k potizim a spina¢ byl rusen elektronikou modelu (ne¢ekané zhasnuti modelu v letu), zabezpeci to jeho bezproblémovy navrat na startovaci plochu.

Kontakt: martin.michut@seznam.cz ; www.rc-spinac.ic.cz ; www.flyerman.ic.cz




