Navod k pouZiti - RC spina¢ osvétleni modelu verze 3.0 — fw v4.2

Autor konstrukce neruci za Zadné Skody zpiisobené pouZivanim tohoto spinace !!! Provozovani na vlastni riziko !!!

Popis RC spinace:

1. kompletn& programovatelny pomoci RC vysilaée nebo PC — 10 nezavislych, pevné danych rezimd, viz. Programové tabulka

2. je odolny proti kratkodobému zkratu na vystupu

3. je napajeny piimo z piijimace, nepotfebuje zadné dalsi ptidavné napajeci ¢lanky (ispora hmotnosti)

4. ¢tyii ,,nezévislé« vystupni kandly s indikaci pomoci étyt LED (indikace pouze u verze Standard, u verze Mini nutno doobjednat)
5. neutral 1.5ms, vychylenim kniplu z neutralu na libovolnou stranu dojde ke zméné stavu daného vystupu spinace

6. implementovana bezpecnostni funkce FailSafe, v ptipadé ztraty signalu z pfijimace dojde k aktivaci vSech vystupti

7. spinaé je ve verzi Standard ,,priichozi*, na jeho vystup je mozno pfipojit dalsi zatizeni (neni potieba Y nebo V kabel)

Instalace do modelu:

Pred instalaci RC spinage v3.0 (déale jen RCs) si vybereme patii¢ny kanél na pfijimaci (viz navod k pouZiti vysilace), do kterého RCs pfipojime. RCs je mozné
ovladat jak proporcionalnim kandlem, tak i libovolnym pomocnym kanalem na vysilagi. V procesoru spinade je naprogramovana hystereze, tzn. Ze neni stejny
bod sepnuti jako vypnuti, tim se eliminuje mozné problikavani RCs v nerozhodném stavu vstupnich impulst. Zapojeni RCs do elektroniky modelu nebude ¢init
zadné potize, protoze se zapojuje obdobné jako elektronicky regulator otacek, tzn. servo konektor do pfijimace na kanal, ktery bude uréen pro ovladani RCs
(vhodny je kanal s pfepinadem, ktery méa dvé krajni a jednu stfedovou polohu), a na druhém konci se k jednotlivym vystuptim do pfipravenych konektort zapoji
LED diody uréené k osvétleni modelu. Neni podminkou mit zapojené vSechny vystupy RCs, je mozné libovolny z vystupii nechat nezapojen. Pfed uvedenim do
provozu si z programové tabulky vybereme funkci, kterou budeme pozadovat a dle toho spina¢ naprogramujeme. Pro spravnou funkei je Zzadouci, aby na vysilaci
daného kanalu byly EPA, Trimy i SubTrimy nastaveny do vychozich pozic. Po pfipojeni napajeni dojde k dvojitému probliknuti indika¢nich LED, ale pouze v
ptipadé, Ze vstupni impulsy jsou v urovni 1.5ms, coz je pomyslna stiedova poloha kniplu vysilace. Je zvolen mirné §ir$i rozsah z divodu pokryti ostatnich
vysilaci, které nemaji rozsah umistén piesné v pozici 1.5ms, jinak by RCs nemusel spravné pracovat.

Funkénost RCs vyzkousime tak, ze ovladaci prvek kanalu pro RCs piesuneme do jiné pozice a sledujeme odezvu dle zvoleného programu, kterd je indikovéna
kontrolnimi LED diodami (LED1-4) umisténych na RCs. Pokud indika¢ni LED sviti a vystup nikoliv, je pravdépodobné ve zkratu a ten je nutno neprodlené
odstranit. Indika¢ni LED pracuji nezavisle na piipojené zatézi.

Kombinovini zafizeni na jednom Rx kandle:

Na nize uvedeném obrazku je vyobrazena modelova situace pfipojeni vice zafizeni na jeden Rx kanél v pfijimaci. Misto druhého nebo tetiho modulu lze osadit
napiiklad dalsi RC spina¢ osvétleni, RC sound effect (zvukovy modul), RC regulator otacek motoru, servo, zpomalova¢ serv apd. Tento systém piipojeni
jednoduse nahrazuje povéstny Y nebo V kabel.

o1 RCok vt i Ko vons Pro napajeni je mozno pouzit napéti o velikosti 3 az 6V. Toto

D2

napéti se v zadném piipadé nedovoluje piekradovat, mohlo
by dojit k po§kozeni RCs. Dal§im dilezitym parametrem je
celkovy proud odebirany z pfijimace. POZOR, pii plném
osazeni a sepnuti vSech vystupl je odebirany proud téméf
0.75A, proto je dilezité s timto proudem pocitat pii navrhu
palubni elektroniky. BEC nebo piijimacovy akumulator je potieba dostate¢né proudové a kapacitné dimenzovat.

Zapojeni a piipojeni LED k jednotlivym vystupim:
Na kazdou vétev je mozno piipojit ,,libovolny* poget svitivych LED v serio-paralelnim fazeni. Spina¢ je mozné ovladat jak proporcionalnim kanalem, tak i
libovolnym pomocnym kandlem na vysilagi. Spina¢ vydrzi kratkodoby zkrat na vSech vystupech, ale pouze pii dodrzeni piedepsaného mezniho napéjeciho
napéti. Dale na kazdém z vystupu je indikaéni nizkopifkonovéa LED, indikujici stav sepnuti nezavisle na ptipojené zatézi.
. z LED1 " & LED1 LEDZ2 ) ) o ] )
+-|‘—'—CD—H— +1}—‘—CD—H—B|— Na obrézku 1 je vyobrazeno mozné pfipojeni LED k jednomu z vystupu.
Jelikoz samotnou LED diodu nelze pfipojit pfimo k vystupu RCs, je nutné
| k LED diod¢ v sériovém zapojeni pfidat omezovaci rezistor, ktery vypo¢itame
e z nasledujiciho vztahu: R1 = (Uvys - Ud1) / Idmax , kde Uvys je napéti na
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5 - 5 b 5 vystupni svorce RCs (toto napéti je téméf rovno napajecimu celého spinace),
. . . Ud1 je tbytek napéti na LED1 diod& (pro oby¢ejné LED se vétSinou udava cca
E . LEDx E S epy Fiepy 2V, pro vysocesvitivé, modré, bilé LED cca 3V), pokud to chceme piesné, je
nutné udaj vy¢ist z katalogového listu dané LED. ldmax je maximalni
L) R ™ povoleny proud protékajici LED diodou, typicky 20mA, pro nizkopiikonové
Obrazelct Obrazek2 LED diody je povoleny proud pouze 2mA.

Priklad: Uvys = 5V, Ud = 2V, Idmax = 20mA = 0.02A. R1 = (5 - 2) / 0.02 = 1500hm, pro nizkopiikonovou LED je velikost omezovaciho rezistoru 1k5. Kdyz
budeme pocitat s proudem 10mA protékajicim kazdou LED, miizeme na kazdy z vystupu pfipojit 2x vice LED.

Na obrézku 2 je zapojeni, které 1ze vyuzit, pokud pozadujeme mnohem vice LED pfi plném proudu na jednom vystupu. Omezovaci rezistor nyni vypocitame ze
vztahu R1 = (Uvys - (Ud1 - Ud2)) / Idmax. Nyni je potfeba davat pozor na jednotlivé ubytky LED diod, protoZe pfi podmince Uvys < (Ud1 + Ud2) se LED
diody nerozsviti.

T Prijimac¢

Vistup 1,2, 3 nebo 4 T

= Dal$i moznosti je pouziti externiho napdjeciho napéti pro spinani zatéze, viz. obrazek vlevo.
Proudové limity zlstavaji zachovany, rozdil je v maximalnim pfipojitelném napéti, které lze
Aku 6 - 20V k vystupu RCs pfipojit. Toto maximalni napéti ma hodnotu 20V. Pro spravnou funkci je nutné
galvanické spojeni zapornych péli napdjecich okruhti. Spojeni mizeme provést na strané
piijimage nebo Ize pouzit volny zaporny pin GND konektoru RX out. Pozor na zkrat !!!

Pro osvétleni modeli je nejvyhodnéjsi pouzivat vysoce svitivé LED diody, bohuzel jejich mensi

e nevyhodou je nizsi Ghel svételného vyzafovani. Dal§im dilezitym aspektem je dodrzeni polarity

* RCspinac ;’.1‘;]:;‘:111]: ptipojovanych LED diod. Kratsi dratovy vyvod byva vétsinou jako Katoda (zaporny pol), delsi

Anoda (kladny pol), ktera je ve schématu vyobrazena jako trojuhelnik a pfipojuje se na + pol

vystupu. Jednotlivé kontakty konektorii ke kabelazi zakontaktujeme vhodnymi kle$témi nebo

pomoci pajky kontakty zapajime. Kabelaz vedeme co nejdale od ostatnich RC prvki (pfijimag, regulatory, serva, atd.) a snazime se vyvarovat soubézného vedeni
kabelaze osvétleni s ostatnimi RC zafizenimi.

U specialni upravené verze spinace (na objednavku) na vyssi proudy je mozno pfipojovat vykonové 3W LED. Jelikoz spina¢ ma na vystupech napéti rovno
napajecimu, musime s timto pocitat. Tyto vykonné LED pracuji v nap&tovém rozpéti cca 3,8 — 4V a toto nap&ti by se nemélo piekracovat jinak hrozi jejich
poskozeni. Jako jednoduché feSeni se nabizi pied tyto vykonové LED pfipojit vhodny pocet usmériiovacich diod, aby soucet jejich ubytki byl roven potfebnému
napéjeni vykonovych LED. Vykonova ztrata se rozloZi do vétsi plochy nez pii omezovacim rezistoru. Vhodné jsou napf. IN5401, IN5402, apd.



Programovy méd:
Diive, nez zatneme RCs pouzivat, je nutné jej naprogramovat pokud ndm nevyhovuje zvolené nastaveni z vyroby. RCs je dodavan s vychozim programem 0,

zpozdéni je nastaveno na 1000ms, FailSafe je zapnut a Revers vypnut. V pfipad¢, ze ndm nastaveni nevyhovuje, fidime se dle nize uvedenym postupem a
programovou tabulkou. U RCs verze Mini je pted programovanim nutné na vystup pfipojit indikaéni p¥ipravek, ktery ndm simuluje absenci pevnych indikaénich
LED, které jsou u verze Standard soucasti RCs. Pomoci vysilade lze programovat pouze prvni dvé polozky, tzn. Volba programu blikani a Volba zpozdéni.
Vsechny nabizené volby lze programovat pomoci patii¢né¢ho pfevodniku a programu v PC.

Vstup do programového médu:

1. pfipojime RC spina¢ k libovolnému proporcionalnimu kanalu, ktery m& EPA, STR a Trimy ve vychozich polohach. Spravné nastaveni pro Usp&sné
naprogramovani spina¢e pozname tak, ze ponechame knipl kanalu kde je spina¢ pfipojen ve stiedové poloze (1.5ms) a zapneme palubni elektroniku. RC spina¢
musi 2x za sebou probliknout viemi indikaénim LED. Pokud tomu tak neni, pravdépodobné se nasledné nepodafi spina¢ uvést do programového modu !

2. vychylime knipl vysilace jednim ze sméra a zapneme palubni elektroniku modelu, ke které je spina¢ pfipojen, knipl je stale ve stejné pozici

3. po zapnuti elektroniky RC spina¢ vyhodnoti pozici kniplu pro programovaci méod a dojde k postupnému probliknuti viech indikaénich LED a vystupii
(pozn. pokud k probliknuti indika¢nich LED nedojde, zkusime opét bod 1 az 3, ale s kniplem v opa¢né pozici nez pii prvnim pokusu)

4. po probliknuti indika¢nich LED pfesuneme knipl ihned do opaéné polohy a pockdme opét na postupné probliknuti indika¢nich LED. Jesté nez dojde

k druhému probliknuti, tak RC spina¢ nas informuje o verzi firmware pomoci postupného svitu indika¢nich LED. Verze fw je uvedena v binarnim kdodu.

5. jakmile dojde k druhému probliknuti, vratime knipl do stiedové polohy. Nyni se nachazime v programovém moédu a ind. LED sviti dle aktualniho programu
6. pro vybér programu pohybujeme kniplem ze stfedové polohy na jednu ze stran a zpé&t (pro vybér je nastavena pozice kniplu jako v bodu 2, pro ukon&eni
programového médu je pozice kniplu jako v bodu 4)

7. zvoleny program je vyobrazen pomoci indikagnich LED ve stylu binarniho kédu, viz niZze uvedena tabulka

8. jestli mame zvoleny pozadovany program, pfesuneme knipl do opaéné polohy a tim nastaveni ulozime a ukonéime
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2,3,6 4 5,6
Na obrazku jsou z vyse uvedeného popisu vyobrazeny jednotlivé kroky prace s kniplem vysilace.

Programova tabulka — firmware v4.0 (modra barva = LED sviti ; Seda barva = LED nesvitf)

isl o o for i X 5 ,
pr;\;‘:a%u Indika&ni LED Chovani spinace Rezim vhodny pro
. . . . rezim PC - tento specialni mod je uréen pro moznost vlastni editace blikajiciho rezimu. Pro kazdy vystup
0 je k dispozici 20 predvoleb, 5 volitelnych rychlosti blikani a 5 zpasoba ovladani tohoto programu. Pro modely aut, heli, letadel, lodi

4+ 3 21 pripojeni RC spinace k PC je potiebny prevodnik RC_USBCOM.

rezim Normal / Corner - vychyleni kniplu ze stiedové polohy dojde k aktivaci daného vystupu spinace (v

tomto rezimu pracuje indikace neutralu po pfipojeni napajeni dvoublikem vystupit). V kazdé sekci jeden modely aut, heli, letadel, lodi
vystup spiné / zhasina pozvolna.
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2 . . O . rezim Smérovky - vychylenim kniplu ze stiedové polohy se dany vystup spinace periodicky rozblika v modely aut
4 3 21 pevné nastaveném intervalu (vhodné pro modely aut, imituje smérové svétla vozu) Y
rezim Brzda + zpdtecka - jakmile je detekovéna zména signalu pfipominajici brzdéni RC vozu, napf.
3 o OO0 knipl se prudce vratil do neutralu, dojde k aktivaci prvni sekce vystupu a pak svétla automaticky modely aut
4 3 2 1 pohasnou. Pfi jizdé vozu vzad se rozsviti jeden vystup jako zpateckova svétla, druhy vystup pracuje Y

V rezimu simulace akustické signalizace couvajiciho vozu (je potiebny Piezo modul)

rezim Jet engine — spina¢ nepfetrzité sleduje polohu kniplu a dle aktualniho stavu fidi intenzitu svitu
vystupti 2. a 4. , zbylé dva blikaji trvale v rezimu pozi¢nich svétel.
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modely letadel

rezim Sepni - vychylenim kniplu ze stfedové polohy dojde k sepnuti parovych sekci, pro vypnuti je nutné

cely postup opakovat. V kazdé sekei jeden vystup spina / zhasina pozvolna. modely aut, heli, letadel, lodi
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Tabulka pro volbu zpoZdéni

Pouze PC Chovani spinace
Cas inic. — 250ms po pripojeni napajeni ¢eka spina¢ na prvni impuls z pfijimace 250ms
Cas inic. — 500ms po piipojeni napajeni deké spina¢ na prvni impuls z pfijimage 500ms (Vychozi hodnota)
Cas inic. — 1000ms po piipojeni napajeni ¢eka spina¢ na prvni impuls z piijimace 1000ms

Cas inic. — 2000ms po pripojeni napajeni ¢eka spina¢ na prvni impuls z pfijimace 2000ms

Tabulka pro volbu FailSafe reZimu

Pouze PC Chovaini spinace
FailSafe vypnut spina¢ nevyhodnocuje platnost impulsti a reaguje i na chybné pulsy piijaté z piijimace
FailSafe zapnut Vv piipads ztraty signalu se viechny vystupy aktivuji a po dobu ztraty signélu jsou stale sepnuty (Vychozi hodnota)
FailSafe HOLD V pripadé pfijatého chybného impulsu spina¢ pracuje dle posledné pfijaté platné hodnoty

POZOR! Funkce FailSafe v RC spinaci je automaticky deaktivovana u vSech prijimacii, které maji tuto bezpecnostni funkci jiz implementovanou.

Tabulka pro volbu Revers médu (modra barva = LED sviti ; Sed4 barva = LED nesvitf)

PC i vysila¢ Chovani spinace
Revers - vypnut Revers vypnut (Vychozi hodnota)
Revers - zapnut Revers zapnut

Tabulka pro volbu Inicializaéni blik (Ize programovat pouze pomoci PC)

Pouze PC Chovani spinace
Inicializac. blik vypnut Inicializa¢ni blik vypnut
Inicializag. blik zapnut Inicializa¢ni blik zapnut (Vychozi hodnota)

Tabulka pro volbu Neutralu (Ize programovat pouze pomoci PC)

Pouze PC H Chovani spinace
Neutral - stiedni H spina¢ reaguje na optimélni padsmo vstupnich impulst kopirujici stiedovou polohu kniplu (Vychozi hodnota)

Neutral - maly H spina¢ reaguje na velmi uzké pasmo vstupnich impulsii kopirujici sttedovou polohu kniplu ‘

Neutral - velky H spinag reaguje na velmi Siroké pasmo vstupnich impulsii kopirujici stfedovou polohu kniplu




Tabulka pro volby rychlosti ¢asové osy programu ¢&.0
Pouze PC Chovani spinace

Casova osa - 5 az 500ms celkova doba jednoho sloupce na ¢asové ose je 5 az 500 ms = 0.1 az 10 vtefin jedna cela blikajici smycka

Tabulka pro volby zpisobu ovladani programu &.4 (Ize programovat pouze pomoci PC)
Pouze PC Chovani spinace

tento typ volby je vhodny viude tam, kde potfebujeme, aby nam spina¢ zacal blikat ihned po zapnuti napajeni palubni elektroniky. Tento rezim
neni ovladatelny z vysilace, ale stale reaguje na vypadek fidicich signald z ptijimace. FS je funkéni.

Spustit program po zapnuti napajeni

viechny vystupy RCs jsou aktivovany pouze v tom pfipadé, kdy pfesuneme knipl na vysilaci do libovolné krajni polohy nebo v piipadé

Aktivovat jen v krajni poloze kniplu ovladani neproporcionalnim kanalem prepneme tiipolohovy pfepina¢ do libovolné strany. Navratem do stiedové polohy je blikani zastaveno.

V pfipadg, ze potiebujeme blikani zapinat nebo vypinat na delsi dobu, je vhodné pouzit tento zptisob spinani. K sepnuti dojde presunutim kniplu

Pohybem kniplu Zapnout / Vypnout nebo piepinade do libovolné krajni polohy. Pro vypnuti tento postup opakujeme. (Vychozi hodnota)

2 polohovy \Y;’y' ;:;u? Zapnout/ nejjednodussi zptisob ovladani programu ¢.4. V jedné krajni poloze vzdy vypnuto, ve druhé poloze vzdy zapnuto.
timto zplisobem miizeme ovladat sekce nezéavisle, kdy poloha spinace v krajni poloze vse vypina, ve stfedové poloze zapne sekci ¢.1 a v opatné
krajni poloze sepne sekce S1 i S2.

pokud potiebujeme ovladat nezavisle vystupy 1,2 (Sekce 1) a vystupy 3,4 (Sekce 2), pouzijeme tento zptisob ovladani. Pro zapnuti prvni sekce
presuneme knipl nebo piepina¢ do jedné krajni polohy, pro druhou sekei pouzijeme polohu opaénou. Pro vypnuti postup opakujeme.

3 polohovy spinaé -> OFF, S1, S2

Sekce ovladany nezavisle

ovladani je podobné jako v pfedchozim piipadg, ale dana sekce je sepnuta pouze v krajni poloze. Tzn. Ze vZzdy mize byt sepnuta pouze jedna

Sekce nezavisle Zapnout / Vypnout sekce nebo #idna.

vychylenim kniplu ze stfedové polohy na jednu ze stran dojde k sepnuti prvniho vystupu, opakovanym piesunem kniplu dojde k sepnuti

Postupné sepni [1..4] dalsiho kanalu az do kanalu ¢.4. Pro vypnuti je nutné kniplem piejit do opacne pozice nez pro zapnuti.

pro sepnuti patfi¢ného vystupu je nutné kniplem zvolit patfi¢ny kod pro dany vystup. Napi. pro vystup ¢.2 je nutné kniplem na libovolnou

Kodové sepni [1..4] stranu piejit 2x rychle za sebou a 1x dlouze pro potvrzeni volby. Pro vypnuti je nutné cely postup opakovat.

pro sepnuti patiiéného vystupu je nutné kniplem na jednu stranu pohnout krétce nebo dlouze. Pro zbylé dva vystupy plati stejny postup, ale na

Sepni kratce / dlouze opacnou stranu pohybu kniplu.

Programovani pomoci PC:

RCs miZzeme také kompletn& programovat pomoci PC. K tomuto G¢elu je zapotiebi mit k dispozici komunikaéni pfevodnik RC_USBCOM, ktery nam umoZni
komunikaci mezi PC a RCs zprostiedkovat. Ze stranek www.rcspinac.cz si stihneme aplikaci RC_SPINAC_KONFIGURATOR, ktera je vyobrazena na obrazku.
. Pro uspésnou komunikaci je nutné, aby PC bylo vybaveno prostfedim Windows, podporovany
: e jsou nasledujici verze: Windows XP, Windows Vista, Windows 7, Windows 8, Windows 8.1. U
starSich verzi neni funkénost bohuzel zaruCena. Testovany byly vySe uvedené verze. Dalsi
podminkou je, aby v PC byly pfitomny ovladace ptevodniku, ktery je zaloZen na obvodech firmy
FTDI. Jedna se o komponenty, které pracuji na principu vytvéafeni virtualnich COM porti. Po
pfipojeni pfevodniku RC_USBCOM do USB portu poéitaée dojde k jeho detekci a PC se bude
snazit vyhledat podepsany ovlada¢ od firmy FTDI. VySe uvedené systémy Windows nemaji
s timto sebemensi potize a k instalaci patfiénych ovladact dochazi automaticky. Pokud se tak
nestane, navstivime opét vyse uvedené stranky patfici RCs, stahneme si potfebné ovladace a tyto
nainstalujeme. Po uspé$né instalaci ovladaci se ve ,,Spravci zafizeni® mizeme presvéddit, ze
v sekci ,,Porty (COM a LPT)* piibyl novy virtualni COM port. Ciselné oznadeni portu se miize
ménit s tim, jak pfevodnik ptipojujeme k riznym USB portim. Nejedna se o chybu, ale o standardni chovani viech pfevodniku postavenych na komponentich
firmy FTDI.

Spravny postup prvotni instalace pfevodniku RC_USBCOM je nasledujicich:

1. stdhneme si ze stranek www.rcspinac.cz vyse vyobrazenou konfiguraéni aplikaci

2. ptipojime ptevodnik RC_USBCOM do libovolného USB portu

3. pockame, az se nainstaluji potiebné ovladace do systému Windows

4. RESTARTUJEME PC, jinak pfevodnik nemusi spravné pracovat z divodu neoptimalné zavedenych ovladacii v systému Windows.

5. spustime aplikaci, kde musime v sekci ,,Komunikaéni rozhrani* vidét, ze pievodnik RC_USBCOM byl nalezen (vidime sériové &islo, verzi firmware, atd.)
6. pokud je vie v poradku, musi byt dostupné tlagitka pro zapis piedvoleb i konfigurace

7. k ptevodniku pfipojime RCs s verzi firmware minimalng v2.0

8. na levé strané aplikace zvolime pomoci zalozek typ RCs, ktery chceme konfigurovat

9. pomoci dolnich zalozek volime v aplikaci zda chceme nastavovat konfiguraci RCs nebo Program ¢.0. Pomoci patii¢nych tla¢itek volby pieneseme do RCs.

Po dobu zapisu RCs indikuje komunika¢ni rezim pomoci sviticich LED 2 a 3, krajni LED nesviti. O (sp&sném prenosu piedvoleb nebo konfigurace jsme aplikaci
informovani klasickymi dialogovymi okny. V pfipadg, Ze se pfenos napoprvé nepodaii, zkusime akci opakovat.

Oprava poskozené EEPROM:
Od verze firmware v4.0 1ze pomoci PC svépomoci velmi snadno opravit pfepétim poskozenou EEPROM. Poskozeni EEPROM je indikovano trvalym svitem
vystupu &.1 a €.4. V t&chto piipadech kontaktujte emailem autora RCs s popisem problému. Obratem ziskate podrobny postup s feSenim vzniklého problému.

Mozné chyby aplikace:

- informace o chybéjici knihovné FTD2xx.dll — tato chyba nastane pokud nejsou spravné instalovany ovladace pro FTDI nebo jsme aplikaci spustili pied jejich
instalaci. Chybu napravime spravnou instalaci ovladact pro FTDI nebo si potiebnou knihovnu miiZete stahnout na www.rcspinac.cz a ulozite ji k aplikaci.

- prevodnik nebyl po spusténi aplikace nalezen — nechame aplikaci spusténou a zkusime pfevodnik RC_USBCOM opétovné odpojit a nasledné ptipojit do
libovolného USB portu. Aplikace by méla ptevodnik po pfipojeni automaticky detekovat.

Piipojeni a ovladani Piezo modulu:

Pfipojeni se doporucuje na vystup &.4, protoze patfiéné rezimy Piezo modul podporuji pouze na tomto vystupu. V piipadg, ze vysila¢ neztratil kontakt s
piijimadem, tak se modul aktivuje zapnutim vystupu, ke kterému je v RC spinaéi pfipojen. Pokud pfijima¢ signal z vysilage ipIné ztrati, RC spina¢ automaticky
aktivuje vSechny vystupy a modul se akusticky rozezni. V tomto piipadé mame visudlni i akustickou signalizaci polohy modelu. Pro spravnou funkci je nutné,
aby pfijima¢ osazeny v modelu nebyl vybaven Zzadnou bezpeénostni funkci ,,Fail-safe“ nebo ,,Hold signal“. U RC spinade je nutné, aby funkce ,,Fail-Safe« byla
aktivovana. Akusticky vykon za ur¢itych podminek mize dosahovat az 85dB. Délka modulu je 50 mm.

Pripojeni a ovlidani Motor modulu:

Modul slouzi k obousmérnému ovladani malych navijakii, motorki, elektromagnetil, otoénych v&zi tanki, vicebarevnych LED se zménou barvy pomoci zmény
polarity napajeni, apd. V3e je koncep¢né feSeno tak, aby zapojeni bylo co nejsnadnéjsi. Pokud ndm pro ovladani postaduje pouze jediny smér, staci jeden z
ovladacich vodi¢t nepfipojit ke spinaci. Napajeni se odebira pfimo z pfijimace. Muze se stat, ze je potieba ovladat zafizeni urCené pro vyssi napéti nez je
dostupnych 5V z pfijimace, ani toto neni piekazkou. Hardwarovy limit tohoto ptidavného modulu je 20V / 2A, tyto hodnoty nesmi byt samoziejmé piekroceny,
jinak hrozi nenavratné poskozeni modulu. Ovladani zatéze z technickych divodu neni proporcionalni, vystup dosahuje pouze stavi Zapnuto/Vypnuto. Tento typ
modulu Ize pouzit také samostatné, kdy muzeme piivést napajeni z piijimace a pomoci dvou tlacitek ptipojenych misto spinace ovladat zménu sméru. Rozméry
modulu jsou 35x15x5mm, délka pfivodnich vodi¢t 100mm.
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Pokyny pro provoz a bezpe¢nostni pravidla:

Je zak&zano na vystupy piipojovat jakoukoliv indukéni zatéZ (el.motorky, relé...), protoZe vystupy nejsou na tyto prvky pfizpisobeny a hrozi poskozeni RCs!
Taktéz neni vhodné RCs nechavat piili§ dlouho ve zkratovém stavu, hrozi po§kozeni vystupnich FET tranzistor! Pro napéjeni je mozno pouzit napé&ti o velikosti
3 az 6V. Vstupni napajeci napéti RCs nesmi prekro¢it mezni napéti mikroprocesoru 6V, jinak hrozi jeho zniceni. Proud odebirany z Rx out vystupu nesmi
prekrodit trvale 2A.

Technické parametry
Provozni napajeci napéti 3az6V
Odbér proudu samotného RCs bez zatéze / ind. LED sviti, pii 5V 22 mA
Odbér proudu spinade se zatézi na vSech vystupech — 24x LED / 20mA 502 mA
Zkratovy proud jednotlivého vystupu cca. 200 mA
Rozméry DxSxV - verze Standard / verze Mini 50x30x7/40x20x7
Hmotnost RC spinace véetné Rx kabelu a konektoru - verze Standard / verze Mini 13g/8g
Teplota provozniho okoli -10 az +60°C
Typ a délka piipojovaciho vodice servokabel / 200 mm

Obsah kompletni dodavky - verze Standard:

RC spina¢ v3.0 verze Standard 1ks
LED dle vlastniho vybéru 4ks
Rezistory k LED 4ks
Konektory pro piipojeni LED 4ks
Piny ke konektorim 8ks
Zaslepka Rx Out 1ks
DUAL-LOCK 1ks
Obsah kompletni dodavky - verze Mini:
RC spina¢ v3.0 verze Mini 1ks
LED dle vlastniho vybéru 4ks
Rezistory k LED 4ks
Konektory pro pfipojeni LED 1ks
Piny ke konektorim 5ks
DUAL-LOCK 1ks

DOPORUCENI: Po instalaci RC spinace do létajiciho modelu doporucuji absolvovat n&kolik letd se spinatem za denniho svétla nebo Sera pro jeho provéieni.
Kdyby pfi letu doslo k potizim a spina¢ byl rusen elektronikou modelu (ne¢ekané zhasnuti modelu v letu), zabezpeci to jeho bezproblémovy navrat na startovaci
plochu. Pro maximalni bezpe¢nost letu v minimalni noéni viditelnosti doporucuji osvitit kiidla pomoci LED, které budou trvale napajeny z volného kanalu
Vv piijimaci nebo je také mozno vyuzit volny vystup pro piipojeni dal§iho RC zatizeni.

POZOR! Elektrostaticky citlivé zafizeni! Zachovavejte zasady pfi praci s elektrostaticky citlivym zafizenim.

Kontakt: martin.michut@seznam.cz
Web: www.rcspinac.cz
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