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Navod k pouZiti - RC spina¢ osvétleni modelu verze 4.0 — fw v2.5 a nové{si

Autor konstrukce neruci za Zadné Skody zpiisobené pouZivanim tohoto spinace !!! Provozovani na vlastni riziko !!!

Popis RC spinace:

1. kompletn& programovatelny pomoci PC — 4 nezavislé, pevné dané programy, viz. Programova tabulka

2. je odolny proti kratkodobému zkratu na vystupu

3. je napajeny piimo z piijimace, nepotfebuje zadné dalsi ptidavné napajeci ¢lanky (ispora hmotnosti)

4. osm ,,nezavislych* vystupnich kanéla - LED indikaci nutno doobjednat

5. neutral 1.5ms, vychylenim kniplu z neutralu na libovolnou stranu dojde ke zméné stavu daného vystupu spinace

6. implementovana bezpecnostni funkce FailSafe, v ptipadé ztraty signalu z pfijimace dojde k aktivaci vystupt ¢.3 az €.8

Instalace do modelu:

Pred instalaci RC spinace v4.0 (dale jen RCs) si vybereme dva kanély na pfijima¢i (viz navod k pouziti vysilace), do kterych RCs pfipojime. RCs je mozné
ovladat jak proporcionalnim kanalem, tak i libovolnym pomocnym kanalem na vysila¢i. V procesoru spinace je naprogramovana hystereze, tzn. Ze neni stejny
bod sepnuti jako vypnuti, tim se eliminuje mozné problikavani RCs v nerozhodném stavu vstupnich impulst. Zapojeni RCs do elektroniky modelu nebude ¢init
zadné potiZe, protoZe se zapojuje obdobné jako elektronicky regulator otacek, tzn. oba servo konektory RC spinage pfipojime do piijimace na kanaly, které
budou ur¢eny pro ovladani RCs (vhodny je kanal s pfepinacem, ktery ma dv¢ krajni a jednu stfedovou polohu), a na druhém konci se k jednotlivym vystupiim do
ptipravenych konektori zapoji LED diody ur¢ené k osvétleni modelu. Neni podminkou mit zapojené viechny vystupy RCs, je mozné libovolny z vystupti nechat
nezapojen. Pfed uvedenim do provozu si z programové tabulky vybereme funkci, kterou budeme pozadovat a dle toho spina¢ naprogramujeme. Pro spravnou
funkci je Zadouci, aby na vysila¢i daného kanalu byly EPA, Trimy i SubTrimy nastaveny do vychozich pozic. Po pfipojeni napajeni dojde k dvojitému
probliknuti indika¢nich LED, ale pouze v piipad¢, Ze vstupni impulsy jsou v Girovni 1.5ms, coz je pomyslna stfedova poloha kniplu vysilace. Je zvolen mirné Sirsi
rozsah z diivodu pokryti ostatnich vysilaci, které nemaji rozsah umistén pesné v pozici 1.5ms, jinak by RCs nemusel spravné pracovat.

Funkénost RCs vyzkousime tak, Ze ovladaci prvek kanalu pro RCs presuneme do jiné pozice a sledujeme odezvu dle zvoleného programu, kterd je indikovana
kontrolnimi LED diodami (LED1-8) umisténych na externim optickém indikatoru.

Konkrétni pfipojeni obou vstupti RC spinace pro zvoleny program je popsan v programové tabulce na nasledujici strang.

Zapojeni a piipojeni LED k jednotlivym vystupim:

Na kazdou vétev je mozno piipojit ,,libovolny* pocet svitivych LED v serio-paralelnim fazeni. Spina¢ je mozné ovladat jak proporcionalnim kanalem, tak i
libovolnym pomocnym kanalem na vysilagi. Spina¢ vydrzi kratkodoby zkrat na vSech vystupech, ale pouze pii dodrzeni piedepsaného mezniho napajeciho

napéti. Dale na kazdém z vystupu je indika¢ni nizkopiikonovéa LED, indikujici stav sepnuti nezavisle na pfipojené zatézi.
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+-|}—“—|:E'—H_ +1}—‘—CD—H_H_ Na obrézku 1 je vyobrazeno mozné pfipojeni LED k jednomu z vystupu.
d - e d - e o Jelikoz samotnou LED diodu nelze pfipojit pfimo k vystupu RCs, je nutné
kah ) m“ LEEEIJ“' | P | E& LEE[I"' LEE[IU' | k LED diod¢ v sériovém zapojeni pridat omezovaci rezistor, ktery vypo&itame
e z nasledujiciho vztahu: R1 = (Uvys - Ud1) / Idmax , kde Uvys je napéti na

5 - 5 b 5 vystupni svorce RCs (toto napéti je téméf rovno napajecimu celého spinace),
. : . Ud1 je tbytek napéti na LED1 diod& (pro oby¢ejné LED se vétSinou udava cca
&  + LEDx & + LEDx *LEDX 2V, pro vysocesvitivé, modré, bilé LED cca 3V), pokud to chceme piesng, je
nutné udaj vy¢ist z katalogového listu dané LED. ldmax je maximalni
R povoleny proud protékajici LED diodou, typicky 20mA, pro nizkopiikonové
Obrazelct Obrazek2 LED diody je povoleny proud pouze 2mA.

Priklad: Uvys = 5V, Ud = 2V, Idmax = 20mA = 0.02A. R1 = (5 - 2) / 0.02 = 1500hm, pro nizkopiikonovou LED je velikost omezovaciho rezistoru 1k5. KdyZz
budeme poditat s proudem 10mA protékajicim kazdou LED, mizeme na kazdy z vystupu pfipojit 2x vice LED.

Na obrazku 2 je zapojeni, které 1ze vyuzit, pokud pozadujeme mnohem vice LED pfi plném proudu na jednom vystupu. Omezovaci rezistor nyni vypocitame ze

vztahu R1 = (Uvys - (Ud1 - Ud2)) / Idmax. Nyni je potfeba davat pozor na jednotlivé ubytky LED diod, protoZe pfi podmince Uvys < (Udl + Ud2) se LED
diody nerozsviti.
Pro osvétleni modeld je nejvyhodngjsi pouzivat vysoce svitivé LED diody, bohuzel jejich mensi nevyhodou je niz$i thel svételného vyzafovani. Dalgim
dulezitym aspektem je dodrZeni polarity pfipojovanych LED diod. Kratsi dratovy vyvod byva vétsinou jako Katoda (zaporny poél), delsi Anoda (kladny pél),
ktera je ve schématu vyobrazena jako trojuhelnik a pfipojuje se na + pol vystupu. Jednotlivé kontakty konektort ke kabelazi zakontaktujeme vhodnymi klestémi
nebo pomoci pajky kontakty zapajime. KabelaZ vedeme co nejdale od ostatnich RC prvki (pfijimag, regulatory, serva, atd.) a snazime se vyvarovat soub&zného
vedeni kabelaze osvétleni s ostatnimi RC zafizenimi.

U specialni upravené verze spinae (na objedndvku) na vyssi proudy je moZno pfipojovat vykonové 3W LED. JelikoZ spina¢ md na vystupech nap&ti rovno
napajecimu, musime s timto pocitat. Tyto vykonné LED pracuji v nap&tovém rozpéti cca 3,8 — 4V a toto napéti by se nemélo piekracovat jinak hrozi jejich
poskozeni. Jako jednoduché feseni se nabizi pred tyto vykonové LED pfipojit vhodny podet usmértiovacich diod, aby soucet jejich ubytki byl roven potiebnému
napajeni vykonovych LED. Vykonova ztrata se rozlozi do vétsi plochy nez pfi omezovacim rezistoru. Vhodné jsou napf. 1IN5401, 1N5402, apd.

Programovy méd:

Diive, nez zatneme RCs pouZivat, je nutné jej naprogramovat pokud ndm nevyhovuje zvolené nastaveni z vyroby. V ptipad¢, Ze nam nastaveni nevyhovuje,
fidime se dle nize uvedenym postupem a programovou tabulkou nebo RCs pfipojime k ptevodniku RC_USBCOM a vse pohodIné nastavime pomoci PC. Pii
programovani RCs pomoci vysilage je nutné na vystup ptipojit LED indikator. Pomoci vysilage Ize navolit pouze zakladni program.

Vstup do programového médu:

1. pfipojime RC spina¢ k libovolnému proporcionalnimu kanélu, ktery ma EPA, STR a Trimy ve vychozich polohach. Spravné nastaveni pro Gsp&sné
naprogramovani spinace pozname tak, Ze ponechame knipl kanalu kde je spina¢ pfipojen ve sttedové poloze a zapneme palubni elektroniku. RC spina¢ musi 2x
za sebou probliknout viemi indika¢nim LED. Pokud tomu tak neni, pravdépodobné se nasledné nepodaii spina¢ uvést do programového médu !

2. vychylime knipl vysilace jednim ze smérii a opé&t zapneme palubni elektroniku modelu, ke které je spina¢ ptipojen a knipl je stale ve stejné pozici

3. po zapnuti elektroniky RC spina¢ vyhodnoti pozici kniplu pro programovaci mod a dojde k postupnému probliknuti kazdé druhé indika¢nich LED

(pozn. pokud k probliknuti indika¢nich LED nedojde, zkusime opét bod 1 az 3, ale s kniplem v opaéné pozici nez pii prvnim pokusu)

4. po probliknuti indika¢nich LED pfesuneme knipl ihned do opaéné polohy a pockame opét na postupné probliknuti indika¢nich LED. Jesté nez dojde

k druhému probliknuti, tak RC spina¢ nas informuje o verzi firmware pomoci svitu indikaénich LED. Verze fw je uvedena v bindrnim kédu.

5. jakmile dojde k druhému probliknuti, vratime knipl do stiedové polohy. Nyni se nachazime v programovém médu a ind. LED sviti dle aktualniho programu
6. pro vybér programu pohybujeme kniplem ze stiedové polohy na jednu ze stran a zpét (pro vybér je nastavena pozice kniplu jako v bodu 2, pro ukonéeni
programového médu je pozice kniplu jako v bodu 4)

7. zvoleny program je vyobrazen pomoci indika¢nich LED ve stylu binarniho kédu, viz nize uvedené tabulka

8. jestli mame zvoleny pozadovany program, piesuneme knipl do opa¢né polohy a tim nastaveni ulozime a ukon¢ime

e e - - s

2,3,6 4 5,6
Na obrazku jsou z vy$e uvedeného popisu vyobrazeny jednotlivé kroky prace s kniplem vysilace.



Cislo
programu

Programova tabulka — firmware v2.5 (modra barva = LED sviti ; seda barva = LED nesvitf)

Indika¢ni LED
(vystup 1...8)

Zpisob pripojeni k
prijimaci a chovani
RCs na povely

Rezim

Chovani spinace vhodny pro

rezim PC - tento specialni mod je urCen pro moznost vlastni editace blikajiciho rezimu. Pro |3 vodi¢ — hlavni ovladani | modely aut, heli,
kazdy vystup je k dispozici 20 predvoleb, 5 volitelnych rychlosti blikani a 10 zptisobt ovladani |2 vodi¢ — pomocna letadel, lodi,
tohoto programu. Pro pFipojeni RC spinace k PC je potiebny prevodnik RC_USBCOM. funkce (regulace jasu) drone

3 vodi¢ — pripojime
pomoci Y kabelu na kanél
V pfijimaci pro ovladani
sméru

rezim Auto — specialné vyvinuty rezim pro osvétleni modelt aut. 2 vodi¢ — pfipojime
Smérovky / Corner - vychyleni kniplu ze stfedové polohy dojde k aktivaci danych vystupu |pomoci Y kabelu na kanél
spinace. V kazdé sekci jeden vystup spind / zhasina pozvolna. V piijimadi pro ovladani
Brzda + zpdtecka - jakmile je detekovana zména signalu pripominajici brzdéni RC vozu kdy se | jizdy vpied a vzad

knipl prudce vrétil do neutralu, dojde k aktivaci prvni sekce vystupu a pak svétla automaticky | Nikdy vodice

pohasnou. Pfi jizdé vozu vzad se rozsviti jeden vystup jako zpateckova svétla, druhy vystup |nestiihame a

pracuje v rezimu simulace akustické signalizace couvajiciho vozu (je potfebny Piezo modul) nepfipojujeme piimo na
motor modelu. Tento
zpiisob pFipojeni vede
spolehlivé ke zni¢eni RC
spinacel!!

modely aut

3 vodi¢ — pomoci Y
rezim Zvuk — v tomto rezimu RCs plni funkci zvukového modulu, kde na vystupech ¢.1 a ¢.2 | kabelu na kanal
je generovan zvukovy signal napodobujici zvuk Benzinového, dieselového nebo parniho |v piijimaci pro ovladani

motoru. Pro modely lodi je uréen zvuk imitujici lodni sirénu. Pomoci PC si lze zvolit pocet |jizdy vpred a vzad modely aut, lodi

valet, které bude modul imitovat, nastavit pozici kmiplu, kterd uruje pomyslny neutrél, ¢as
pro zhasnuti motoru, atd.

2 vodi€ — na kanal pro
ovladani postupného

zapinani vystupu 3. az 8.

rezim Méfeni Ucc — v tomto rezimu pracuje RCs jako jednoduchy Voltmetr s paméti MIN /
MAX. RCs kazdych cca 10ms mefi vstupni napajeci napéti s pfesnosti +-0.1V a v ptipadé, ze
méfena hodnota piekro¢ila hodnotu Min nebo Max, tak si ji ulozi do své vnitini paméti a
Vv pfipadé, Ze se knipl vysilade presune do krajni polohy dojde k zobrazeni Min nebo Max
hodnoty dle zvolené krajni polohy kniplu. Tento rezim nalezne vyuziti naptiklad v situaci, kdy
bychom radi védéli na jakou pfibliznou minimalni hodnotu miiZe palubni napéti poklesnout pii |3 vodi¢ — ovlada
pohybu viech osazenych servo jednotek v modelu najednou. Méfené napéti je vyobrazeno |zobrazeni hodnot
pomoci BINéarniho kodu a hodnotu vypogitame tak, Ze jednoduse se¢teme Cisla, u kterych sviti | MIN/MAX

LED na programovacim piipravku a tento soucet podélime 10. 2 vodic — bez funkce

modely aut, heli,
letadel, lodi

coeceaee

Priklad: Na obrazku vpravo vidime svitit LED u &isel 32, 8,4,2 a 1. proiiviitivdiiiedin
Vypocet konkrétniho napéti provedeme dle nasledujiciho vzorce: LED indikétor pro
Napéti ve V = (LED1 + ... + LED8) / 10 , kde do vzorce dosadime: ——
V=(32+8+4+2+1)/10=47/10=4.7V

Tabulka pro volbu zpoZdéni inicializace

Pouze PC

Chovani spinace

Cas inic. — 250ms

po pripojeni napajeni ¢ekd RCs na prvni impuls z piijimace 250ms

Cas inic. — 500ms

po pripojeni napajeni ¢eka RCs na prvni impuls z piijimace 500ms

Cas inic. — 1000ms

po piipojeni napajeni ¢eka RCs na prvni impuls z pfijimage 1000ms (Vychozi hodnota)

Cas inic. — 2000ms

po pripojeni napajeni ¢ekda RCs na prvni impuls z pfijimade 2 vtefiny

Zobrazit aktualni napéti

po pripojeni napajeni RCs zméfi palubni napajeci napéti a naméfenou hodnotu pomoci BIN kodu na 3 vtefiny vyobrazi

Tabulka pro volbu Inicializa¢niho bliknuti p¥i poloze kniplu 1.5ms

Pouze PC

Chovani spinace

Inicializag. blik vypnut

Inicializa¢ni blik vypnut

Inicializa¢. blik zapnut

Inicializaéni blik zapnut (Vychozi hodnota)

Tabulka pro volbu FailSafe rezimu

Pouze PC

Chovani spinace

FailSafe - vypnut

RC spina¢ nevyhodnocuje platnost impulsii a reaguje i na chybné pulsy pfijaté z pfijimace

FailSafe - zapnut

Vv piipadg ztraty signalu se vystupy ¢.3 az ¢.8 aktivuji a po dobu ztraty signalu jsou stale sepnuty (Vychozi hodnota)

FailSafe - HOLD

Vv pripadé piijatého chybného impulsu spina¢ pracuje dle posledné pfijaté platné hodnoty

POZOR! Funkce FailSafe v RC spinaci je automaticky deaktivovina u vSech prijimacii, které maji tuto bezpecnostni funkci jiz implementovanou.

Tabulka pro volbu Revers médu

PCi vysila¢ Chovini spinace
C1) Cz) ? ? C5> C';) C.P C‘? Revers vypnut na obou vstupech (Vychozi hodnota)
C‘I) g) ? 9 C5> %) C?) ? Revers vstupu &.1 zapnut, na vstupu ¢.2 vypnut
? ? ? ? CS) C‘? ? ? Revers vstupu &.2 zapnut, na vstupu ¢.1 vypnut
C1> Cz) ? C4> Cs) C‘? ? ? Revers zapnut na obou vstupech
Tabulka volby vybéru pro povoleni konfigurovat RC spina¢ vysila¢em
Pouze PC Chovini spinace

Konf.vysilatem — vyp.
Konf.vysilatem — zap.

zakazuje RC spinaci vyhodnocovat dle pozice kniplu pozadavek na programovaci mod pii inicializaci RC spinace
povoluje RC spina¢i vyhodnocovat dle pozice kniplu pozadavek na programovaci mod pii inicializaci RC spinage (Vychozi hodnota)

Tabulka volby vybéru pro povoleni hlidat palubni napéti

Pouze PC Chovini spinace
Nehlidat palub.napéti RC spina¢ nevyhodnocuje naméfenou velikost palubniho napéti (Vychozi hodnota)
Hiidat palub.napéti RFI spinaf“: ne?i?triité hlida veliko;t palubnihtl) napéti a v piipadg, Ze toto napéti prekro¢i smérem dold nastavenou mez, varovné se rozblikaji
vystupy ¢.3 aZ ¢.8. Mez Ize nastavit v rozmezi 3.0 — 5.5V.
POZOR! Tato funkce je automaticky deaktivovana v rezimu ¢.4 - Méfeni Ucc.
Tabulka volby vybéru pro povoleni indikovat vstupni impulsy pomoci Rx LED
Pouze PC Chovani spinace

Rx LED - vypnuta
Rx LED - zapnuta

blikani Rx LED je povoleno pouze v dobé inicializace. Pak je trvale vypnuta.
blikani Rx LED trvale povoleno. Rychlost blikani se méni dle po&tu pfipojenych vstupt do piijimace (Vychozi hodnota)




Tabulka pro volbu vybéru typu imitovanych svétel

Pouze PC

Chovini spinace

,.Corner* + smérovky

spinaé pfi vychyleni kniplu ze stfedové polohy bude imitovat svétla typu Conner na vystupech ¢.1 a ¢.2, na vystupech ¢.3 a ¢.4 bude blikat
smérovymi svétly (Vychozi hodnota)

Pouze ,,Corner

smérové svétla po vychyleni kniplu ze stiedové polohy nebudou imitovany, rozsviti se pouze pfisvit do zatacek ,,Corner

Tabulka pro volbu vybér rychlosti imitovani ,,Corner* svétel

Pouze PC

,,Corner* - pomaly

Chovani spinace

nejniZsi rychlost imitace postupného nab&hu svitu vystupu pro ,,Corner*

,,Corner* - normal

standardni rychlost imitace postupného nabé&hu svitu vystupu pro ,,Corner (Vychozi hodnota)

,,Corner* - rychly

vysoka rychlost imitace postupného nabéhu svitu vystupu pro ,,Corner*

Tabulka pro volbu vybéru ¢asové prodlevy pro aktivaci smérovek

Pouze PC

Chovani spinace

Prodleva smérov. - Vyp

Prodleva je vypnuta. Po vychyleni kniplu se smérovky ihned rozblikaji (Vychozi hodnota)

Prodleva smérov. — 2s

Prodleva nastavena na 2s. Po vychyleni kniplu se smérovky rozblikaji za 2s od vychyleni.

Prodleva smérov. — 4s

Prodleva nastavena na 4s. Po vychyleni kniplu se smérovky rozblikaji za 4s od vychyleni.

Prodleva smérov. — 6s

Prodleva nastavena na 6s. Po vychyleni kniplu se smérovky rozblikaji za 6s od vychyleni.

Tabulka pro volbu vybéru ¢asu pro zapnuti varovnych smérovek

Pouze PC

Chovani spinace

Var.smérovky — Vyp.

varovné smérovky vypnuty

Var.smérovky — 10s

varovné smérovky se aktivuji za 10s, kdy je knipl v neutralni poloze a model stoji (Vychozi hodnota)

Var.smérovky — 20s

varovné smérovky se aktivuji za 20s, kdy je knipl v neutralni poloze a model stojf

Var.smérovky — 30s

varovné smérovky se aktivuji za 30s, kdy je knipl v neutraini poloze a model stojf

V pfipadg, Ze se pohne kniplem, ktery ovlada zatateni modelu, varovna smérova svétla se vypnou do doby nez se model znovu nerozjede a nezastavi. Pokud pohneme kniplem, ktery

ovlada jizdu vpied nebo vzad, varovné smérovky zhasnou, ale odpocitavéani zapo&ne od pocatku a varovné smérovky se opét rozblikaji po nastaveném asovém intervalu.

Tabulka pro volbu Zvuk

Pouze PC

Chovani spinace

Zvuk - zpomalit 4x

spina¢ generuje nejpomaleji rychlost zvukovych efekti

Zvuk - zpomalit 2x

spina¢ generuje dvojnasobné zpomalenou rychlost zvukovych efekti

Zvuk - normal

spina¢ generuje stiedni rychlost zvukovych efekti (Vychozi hodnota)

Zvuk - zrychlit 2x

spina¢ generuje dvojnasobnou rychlost zvukovych efektl

Zvuk - zrychlit 4x

spina¢ generuje ¢tyfnasobnou rychlost zvukovych efekti

Tabulka pro volbu vybéru typu zvuku imitovaného motoru

Pouze PC Chovani spinace
Benzin spina¢ generuje zvuk pfipominajici benzinovy spalovaci motor (Vychozi hodnota)
Diesel spina¢ generuje zvuk pripominajici dieselovy vznétovy motor

Parni spina¢ generuje zvuk pfipominajici parni typ motoru
Siréna spina¢ generuje zvuk pfipominajici lodni sirénu
Tabulka pro volbu vybér imitovanych poétu valci motoru
Pouze PC Chovini spinace

Pocet valcu - 2

spina¢ bude imitovat dvouvalcovy typ motoru

Pocet valcu - 4

spina¢ bude imitovat ¢tyfvalcovy typ motoru

Pocet valct - 6

spina¢ bude imitovat Sestivalcovy typ motoru (Vychozi hodnota)

Tabulka pro volbu vybéru &asu zhasnuti motoru

Pouze PC

Chovani spinace

Cas zhasnuti po - 10s

spina¢ vypne imitovani zvuku po 10s, kdy je knipl vysilace v neutralni poloze (Vychozi hodnota)

Cas zhasnuti po - 30s

spina¢ vypne imitovani zvuku po 30s, kdy je knipl vysilace v neutraIni poloze

Cas zhasnuti po - 1min

spina¢ vypne imitovani zvuku po 1min, kdy je knipl vysilace v neutralni poloze

Tabulka pro volbu vybéru rychlosti zhasnuti motoru

Pouze PC

Chovani spinace

Rychlost zhasnuti - pomala

spina¢ bude imitovat pomalé zhasnuti motoru

Rychlost zhasnuti - stfedni

spina¢ bude imitovat stfedni zhasnuti motoru (Vychozi hodnota)

Rychlost zhasnuti - rychla

spina¢ bude imitovat rychlé zhasnuti motoru

Tabulka pro volbu vybéru zpiisobu ovladani plynu modelu

Pouze PC Chovini spinace
" vhodné pro modely, kde je neutral umistén ve stfedové ¢asti kniplu vysilace. RC spina¢ bude imitovat zvuky dle rychlosti modelu pfi jizdé
Stop plyn stied o . .
vpied i vzad (Vychozi hodnota)
Stop plyn kraj vhodné pro modely, které se pfi jizdé pohybuji pouze jednim smérem a v neutralu je knipl vysilace v krajni poloze.
Tabulka pro volby rychlosti ¢asové osy programu ¢.0
Pouze PC Chovini spinace

Casova osa - 5 az 500ms

celkové doba jednoho sloupce na ¢asové ose je 5 az 500 ms = 0.1 az 10 vtefin jedna cela blikajici smycka

Tabulka pro volbu spinacich mezi kniplu

Pouze PC

Chovini spinace

Knipl - vychozi

spina¢ reaguje na povely kniplu na zakladn¢ pfeddefinovanych mezi pro zapnuti / vypnuti (Vychozi hodnota)

Knipl - kalibrovany

spinag reaguje na povely kniplu na zakladné uzivatelsky zvolenych mezi pro zapnuti. Meze pro vypnuti si RC spina¢ automaticky dopogita.




Tabulka pro volbu Neutralu

Pouze PC Chovani spinace
Neutral - maly spinag reaguje na velmi uzké pasmo vstupnich impulsii kopirujici sttedovou polohu kniplu
Neutral - stiedni spina¢ reaguje na optimalni pasmo vstupnich impulst kopirujici stiedovou polohu kniplu (Vychozi hodnota)
Neutral - velky spina¢ reaguje na velmi Siroké pasmo vstupnich impulsii kopirujici sttedovou polohu kniplu

Tabulka pro volby zpiisobu ovladani programu ¢.0
Pouze PC Chovani spinace

5 . P tento typ volby je vhodny viude tam, kde potfebujeme, aby nam spina¢ zacal blikat ihned po zapnuti napajeni palubni elektroniky. Tento rezim
Spustit program po zapnuti napajeni P ’ P . . ’ S e i . .
neni ovladatelny z vysilace, ale stale reaguje na vypadek fidicich signalt z piijimace. FS je funkéni.

Aktivovat ien v kraini poloze kninlu viechny vystupy RCs jsou aktivovany pouze v tom piipadé, kdy pfesuneme knipl na vysilaci do libovolné krajni polohy nebo v piipadé
) Int p p ovladani neproporcionalnim kanalem piepneme tfipolohovy prepina¢ do libovolné strany. Navratem do stfedové polohy je blikéni zastaveno.

. Vv piipadg, Ze potiebujeme blikani zapinat nebo vypinat na del$i dobu, je vhodné pouZit tento zpiisob spinani. K sepnuti dojde pfesunutim kniplu
Pohybem kniplu Zapnout/ Vypnout nebo piepinace do libovolné krajni polohy. Pro vypnuti tento postup opakujeme. (Vychozi hodnota)

2 polohovy \s;;' ’;l:gu_: Zapnout/ nejjednodussi zptisob ovladani programu ¢.0. V jedné krajni poloze vzdy vypnuto, ve druhé poloze vzdy zapnuto.

3 polohovy spinaé > OFF, S2, S1 tlm.torzpusobem muzeme (ivladat sekce nezavisle, kdy poloha spinace v krajni poloze vSe vypina, ve stfedové poloze zapne sekci ¢.1, v opaéné
krajni poloze sepne sekce €.1.

Sekce ovladany nezavisle pokud potiebujeme ovladat nezavisle vystupy 1...4 (Sekce 1) a vystupy 5...8 (Sekce 2), pouzijeme tento zpisob ovladani. Pro zapnuti prvni
Y sekce presuneme knipl nebo pfepina¢ do jedné krajni polohy, pro druhou sekci pouzijeme polohu opacnou. Pro vypnuti postup opakujeme.

Sekce nezavisle Zapnout / Vypnout ovladani je ?Qdo,bne jako v piedchozim pripadg, ale dana sekce je sepnuta pouze v krajni poloze. Tzn. Ze vzdy miize byt sepnuta pouze jedna
sekce nebo zadna.
vychylenim kniplu ze stfedové polohy na jednu ze stran dojde k sepnuti prvniho vystupu, opakovanym piesunem kniplu dojde k sepnuti
dalsiho kanalu az do kanalu ¢.8. Pro vypnuti je nutné kniplem piejit do opa¢ne pozice nez pro zapnuti.
o . pro sepnuti patfi¢ného vystupu je nutné kniplem zvolit patfi¢ny kod pro dany vystup. Napf. pro vystup ¢.2 je nutné kniplem na libovolnou
Kodové sepni [1..8] . . T P
stranu piejit 2x rychle za sebou a 1x dlouze pro potvrzeni volby. Pro vypnuti je nutné cely postup opakovat.

Postupné sepni [1..8]

Sepni krétce / dlouze pro ?epnutl patii¢ného Vys?upu je nutné kniplem na jednu stranu pohnout kratce nebo dlouze. Pro zbylé dva vystupy plati stejny postup, ale na
opacnou stranu pohybu kniplu.

Tabulka pro volbu zpiisobu regulace jasu druhym vstupnim kandlem vysilae pro program ¢.0
Pouze PC Chovani spinace
Neregulovat jas vystupu &1 a &2 jas vystupu neni regulovan, RC spina¢ ignoruje signaly na druhém vstupnim kanale (Vychozi hodnota)

Pulzacni regulace jasu

wystupu &.1 a &.2 jas vystupu je automaticky regulovéan, RC spina¢ ignoruje signaly na druhém vstupnim kanale

Soubéiné regulovat jas jas vystupu je regulovan dle polohy kniplu vysilage, kde jedna krajni poloha ponecha vystupy zhasnuty a piesunuti kniplu na opaénou stranu
vystupu &1 a &2 vysilacem bude mit za nésledek pozvolné piidavani jasu na vystupech az do maximalniho svitu v opaéne krajni poloze kniplu.

Reverzné regulovat jas stiedova poloha kniplu je rovna maximalnimu jasu na obou vystupech, krajni poloha je rovna minimalnimu jasu na jednom z vystupi, opaéna

vystupu vysilacem krajni poloha je rovna minimalnimu jasu na druhém vystupu RC spinace.
L : sttedova poloha kniplu vysilace je rovna minimalnimu jasu obou vystupu, libovolna krajni poloha je rovna maximalnimu jasu obou vystupt.

vo’lgzgsan;r;f,';fglﬂi\;’[a‘:gj; Tento rezim je vhodny napf. ke sledovani polohy kniplu, ktery ovlada plynovy kanal parnich motori lodi a dle polohy kniplu reguluje ventilator
ystupu ¢ i piipojeny k libovolnému regulovanému vystupu a tento ventilator ofukuje spiralu pro regulaci mnoZstvi koufe z komina parni lodi.

MIN PWM / MAX PWM pomoci téchto editii se definuji minimalni a maximalni hodnoty svitu vystupt, které jsou vyjadfeny v %.

Kde 0% = vystupy zhasnuty, 50% = polovi¢ni hodnota jasu, 100% = vystupy maji maximalni hodnotu jasu

Ukézka zapojeni v reZzimech Auto a Zvuk:

Pomoci rezimu Auto lze ovladat téméf viechny typy o
svétlomett — hlavni svétlomety, smérovky, varovné

smérovky, mlhovky v rezimu Corner, zadni svétlomety,

brzdova svétla a svétla couvaci. Hlavni svétlomety se

automaticky rozsviti po rozjeti modelu a k jejich

zhasnuti dojde po uplynuti nastaveného ¢asu pro

zapnuti varovnych smérovek. U mlhovych svétel Ize

nastavit rychlost rozsvécovani a zhasinani. U svétel

smérovych si mizeme nastavit zpozdéni jejich rozsviceni, aby ndm smérovky neblikaly pii kazdém natoceni kol. U varovnych smérovek (soubézné blikani
levych, pravych vpiedu i vzadu) lze nastavit ¢as, ktery se bude odpogitavat od zastaveni v neutrdlu po jejich aktivaci. Pokud nemate k dispozici vlastni
piezoménic, Ize jej doobjednat a pfi couvani vozidla bude slySet typicky pieruSovany couvaci ton.

2x predni smérovka L/P

2x zadni smérovka L/P

V rezimu pro generovani zvuku je mozné soubézné ovladat také osvétleni modelu, ale nelze nastavit zpisob ovladani a nelze nastavit u svételnych vystupt jejich
blikani. Svételné vystupy dovoluji pouze trvaly svit. Je to z divodu vysoké Casové naro¢nosti a vytizenosti mikroprocesoru pii generovani zvuku. Zvolené
ovladani je ,,Postupné sepni*, kdy pohyb kniplu na jednu stranu vystupy postupné zapina a pohyb kniplu na stranu opa¢nou vystupy vypina.

Programovéni pomoci PC:

RCs mizeme také kompletné programovat pomoci PC. K tomuto ucelu je zapotfebi mit k dispozici komunikaéni prevodnik RC_USBCOM_v2.0, ktery nam
umozni komunikaci mezi PC a RCs zprostredkovat. Ze strAnek www.rcspinac.cz si stahneme aplikaci RC_SPINAC_KONFIGURATOR_VvX.X, kterd je
vyobrazena na obrazku. Pro Gsp&$nou komunikaci je nutné, aby PC bylo vybaveno prostfedim Windows, podporovany jsou nasledujici verze: Windows XP,
Windows Vista, Windows 7, Windows 8, Windows 8.1 a Windows 10. U starsich verzi neni funk&nost bohuzel zaru¢ena. Testovany byly pouze uvedené verze.
Dalsi podminkou je, aby v PC byly pfitomny ovladace ptevodniku, ktery je zaloZen na obvodech firmy FTDI. Jedna se 0 komponenty, které pracuji na principu
vytvafeni virtualnich COM portii. Po pfipojeni pievodniku RC_USBCOM_v2.0 do USB portu pocitace dojde k jeho detekci a PC se bude snazit vyhledat
podepsany ovlada¢ od firmy FTDI. Vyse uvedené systémy Windows nemaji s timto sebemensi potize a k instalaci patfi¢nych ovladaci dochdzi automaticky.
Pokud se tak nestane, navstivime opét vySe uvedené stranky patiici RCs, stahneme si potfebné ovladace a tyto nainstalujeme. Po uspésné instalaci ovladacu se ve
Spravei zafizeni® mizeme presvédiit, ze v sekei ,,Porty (COM a LPT)“ ptibyl novy virtualni COM port. Ciselné ozna¢eni portu se miize ménit s tim, jak
pfevodnik pfipojujeme k riiznym USB portim. Nejedna se o chybu, ale o standardni chovani vSech pievodniku postavenych na komponentéch firmy FTDI.

g B 4 Spravny postup prvotni instalace pfevodniku RC_ USBCOM je nasledujicich:

3 ) (T e i 1. stAhneme si ze stranek www.rcspinac.cz vyse vyobrazenou konfiguraéni aplikaci

£ RAED ands . Meipabrat o - 2. pfipojime pfevodnik RC_USBCOM_v2.0 do libovolného USB portu

! il : R :::;L"w :”:w :”: 3. pockame, az se nainstaluji potiebné ovladace do systému Windows

i = 4. RESTARTUJEME PC, jinak pfevodnik nemusi spravné pracovat z divodu

1 e B m— i neoptimalng zavedenjch ovladagi v systému Windows.

H 5. spustime aplikaci, kde musime v sekci ,,Komunika¢ni rozhrani“ vidét, Ze pfevodnik
verus > el g e v =l RC_USBCOM_v2.0 byl nalezen (vidime sériové ¢&islo, verzi firmware, atd.)

= SE— = 6. pokud je vSe v poiadku, musi byt dostupné tlatitka pro vycteni / zapis piedvoleb a

— S e e konfigurace

7. k ptevodniku pfipojime RC spina¢ v3.0 (minimalng firmware verze v4.0 a nové&jsi)
nebo RC spina¢ v4.0 (minimalng firmware verze v2.0 a novéjsi). U RC spinage v3.0
provedeme piipojeni pouze k 3 barevnému vodi¢i prevodniku RC_USBCOM_v2.0 u
verze RC spinace v4.0 musime pfipojit oba pfivodni vodic¢e do pievodniku, fidime se poctem a barvou vodicu.

8. na levé strané aplikace zvolime pomoci zalozek typ RC spinace, ktery chceme konfigurovat

9. pomoci dolnich zaloZek volime v aplikaci zda chceme nastavovat konfiguraci RC spinace nebo Program ¢.0. Pomoci patfi¢nych tlagitek volby miizeme z RCs
vy¢ist nebo do RCs zapsat.

Kortgusce Prgand
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Uspé&né navazani komunikace pii zapisu dat do RCs je indikovano pomoci dvou prostfednich LED &.4 a &.5, krajni LED se rozsviti v pribshu usp&iné
komunikace. O Usp&$ném pienosu piedvoleb nebo konfigurace jsme aplikaci informovani klasickymi dialogovymi okny. V piipadé, Ze se pfenos napoprvé
nepodaii, zkusime akci opakovat. Pfi komunikaci je nutné, aby k RCs nebyla pfipojena zadna zatéz, povolen je pouze LED indikator nebo nechat vystupy volné.

Piehravani firmware RCs nebo oprava poskozené EEPROM:

Od verze firmware v2.0 lze pomoci PC svépomoci velmi snadno piehrat firmware nebo opravit prepétim poskozenou EEPROM. Poskozeni EEPROM je
indikovano trvalym svitem vystupu &.3 a €.8. V t&chto pfipadech kontaktujte emailem autora RCs s popisem problému. Obratem ziskate podrobny postup
s feSenim vzniklého problému.

Mozné chyby aplikace:

- informace o chybéjici knihovné FTD2xx.dll — tato chyba nastane pokud nejsou spravné instalovany ovladace pro FTDI. Chybu napravime spravnou instalaci
ovladaci pro FTDI nebo si potfebnou knihovnu miZete stahnout na www.rcspinac.cz a ulozite ji k aplikaci.

- prevodnik nebyl po spusténi aplikace nalezen — nechame aplikaci spusténou a zkusime pfevodnik RC_USBCOM opétovné odpojit a nasledné pfipojit do
libovolného USB portu. Aplikace by méla pfevodnik po pfipojeni automaticky detekovat.

Pripojeni externiho napéti:
Jestlize nam zné&jakého divodu
nedostacuje  velikost  dostupného
Aku max20V napéti z palubni sit¢ (toto napéti je
vyvedené na svorce ,,Rx. Ucc out®)
nebo BEC neni dostate¢né vykonny,
Spinané muizeme na svorku Ext.Ucc piivést
Spinané ., . p
zatizeni napéti z pohonného nebo externiho
akumulatoru. Levy obrazek nam
znazorfyje situaci s pohonnym akumulatorem, ktery soudastné napaji i BEC a zbytek palubni elektroniky. V tomto piipadé pfipojime pouze kladnou vétev na
svorku ,,Ext.Ucc +, kde toto pfivedené napéti je odvedeno na spole¢nou svorku s vystupy ,,Ext. Ucc out +*, z které se nasledné napaji vystupni zatézové prvky
(LED, Reproduktory, Relé, atd.).
Druhym ptipadem, ktery znazorfiuje obrazek napravo miZe byt pouZiti externiho akumulatoru, ktery neni galvanicky spojeny s palubni elektronikou. V tomto
piipadé je nutné nejenom piivézt kladnou East napéti, ale také hlavné zapornou, ktera se propoji s RC spinacem a palubni elektronikou skrz svorku ,,Ext.Ucc -*.
Proudové limity v obou pfipadech ziistavaji zachovany, maximalni pfipojitelné napéti nesmi piekro¢it hodnotu 20V. Pozor na zkrat a polaritu !!!

AKku max 20V Aku

+

Spinané
zalizeni

Pripojeni externiho reproduktoru:

Ke spinaci je mozno pfipojit 2ks externich reproduktord pro simulaci zvuku. P¥ipojeni provad&jte vzdy ve vypnutém stavu a dle pfilozeného schématu, kde jeho
nedodrzeni bude mit za nasledek vazné poskozeni RCs nebo reproduktoru. Vysledna akusticka hlasitost je piimo tmérna velikosti
pripojeného napéti k reproduktoru. Jestlize nejsme spokojeni s vyslednou hlasitosti, muzeme vyzkouSet pripojit vetsi typ
reproduktoru nebo pouzit externi akusticky zesilovag, ktery bude taktéz napajen z pohonného akumulatoru. POZOR!!! — neni
dovoleno v tomto rezimu kladny pél externiho reproduktor pfipojovat na BEC nebo pfijimacovy akumulétor, protoze generovani
jednotlivych tont zpsobuje nemalé proudové $picky, které by BEC nebo piijimadové akumulator pretézovaly jak kapacitng, tak
proudové. Kladny pol reproduktoru musi byt vzdy pfipojen nejlépe na pohonny akumulator. Ochrannd dioda v antiparalelnim
zapojeni musi byt vzdy osazena. Pro eliminovani napétovych $pi¢ek pfi spinani reproduktoru dirazné doporucuji osadit vhodny
elektrolyticky kondenzator o kapacité 470uF a vy$§i. V zadném piipadé nedoporucuji RCs v tomto rezimu provozovat v létajicich
modelech. Doporucené pouze pro modely aut, tanki nebo lodi, kde ne¢ekané zaruseni palubni elektroniky nezpiisobi zavazné skody
na modelu. Velikost pfipojeného napéti k reproduktoru nesmi piekro¢it povolenou velikost 20V.

Pripojeni a ovlidani Piezo modulu:

Pfipojeni se doporu¢uje na vystup &.7, protoZe patfiéné rezimy Piezo modul podporuji pouze na tomto vystupu. V piipadg, Zze vysila¢ neztratil kontakt s
pfijimacem, tak se modul aktivuje zapnutim vystupu, ke kterému je v RC spina&i pfipojen. Pokud pfijima¢ signal z vysilage GpIné ztrati, RC spina¢ automaticky
aktivuje v8echny vystupy a modul se akusticky rozezni. V tomto pfipadé mame visualni i akustickou signalizaci polohy modelu. Pro spravnou funkci je nutné,
aby piijima¢ osazeny v modelu nebyl vybaven Zzadnou bezpe¢nostni funkei ,,Fail-safe“ nebo ,,Hold signal“. U RC spinace je nutné, aby funkce ,,Fail-Safe“ byla
aktivovana. Akusticky vykon za ur¢itych podminek mize dosahovat az 85dB. Délka modulu je 50 mm.

Pripojeni a ovlidani Motor modulu:

Modul slouzi k obousmérmému ovladani malych navijaki, motork, elektromagnetii, otoénych vézi tanki, vicebarevnych LED se zmé&nou barvy pomoci zmény
polarity napajeni, apd. Vse je koncepéné feSeno tak, aby zapojeni bylo co nejsnadnéjsi. Pokud ndm pro ovladani postaduje pouze jediny smér, staci jeden z
ovladacich vodi¢i nepfipojit ke spinaci. Napajeni se odebira ptimo z pfijimace. Mlze se stat, Ze je potieba ovladat zafizeni uréené pro vyssi napéti nez je
dostupnych 5V z prijimace, ani toto neni ptekdzkou. Hardwarovy limit tohoto ptidavného modulu je 20V / 2A, tyto hodnoty nesmi byt samoziejmé piekroceny,
jinak hrozi nenavratné poskozeni modulu. Ovladani zatéze z technickych diivodu neni proporcionalni, vystup dosahuje pouze stavii Zapnuto/Vypnuto. Tento typ
modulu lze pouzit také samostatné, kdy mizeme piivést napajeni z ptijimace a pomoci dvou tlacitek pfipojenych misto spinace ovladat zménu sméru. Rozméry
modulu jsou 35x15x5mm, délka pfivodnich vodi¢t 100mm.

Pripojeni a ovliddani klasického ventilitoru:

Elektronicky fizeny ventilator s piikonem do 0.5W je mozno pfipojit pfimo na libovolny vystup RC spinace bez omezeni. Dilezité je dodrzet polaritu, kterou
uruje vyrobce ventilatoru, jinak hrozi poskozeni RC spinace nebo ventilatoru. Pfi zvoleni vhodného programu a rezimu je mozno regulovat plynule otacky
ventildtoru mezi hodnotami, které jsme si nastavili.

Napt. potiebujeme aby se ventilator u stojiciho modelu to¢il na minimalni otacky a pfi rozjezdu modelu tyto otacky pfimo umérné stoupaly s rychlosti modelu az
do nastaveného maxima. Pro minimalni ota¢ky nastavime MIN PWM na hodnotu 20-30%, a pokud nechceme, aby se ventilator i pfi maximalnim rychlosti
modelu toc¢il na maximalni otacky, nastavime MAX PWM na hodnotu napt. na 80%.

Reseni problému:

1. Na RC spinaci sviti pouze krajni vystupy a RCs nereaguje na povely z vysilace — tento stav nastane, kdyZ vnitini kontrolni algoritmus po zapnuti napajeni zjisti
poskozenou datovou strukturu konfigurace v hlavni EEPROM spinade. Za této situace nezbyva nez zaslat RC spinaé na servisni zakrok, ktery obnovi poskozenou
&ast konfigurace. Dle zkuSenosti tento stav mize nastat, pokud je RC spina¢ vystaven napéti vy$§imu neZ je maximalni povolena hranice 6V.

2. RC spina¢ neindikuje dvoublikem vystupii vychozi polohu kniplu vysilace, ikdyz je funkce v nastaveni povolena — tento problém byva nejcast&ji zptisoben tim,
ze na vysilaci jsou pfenastaveny vychozi polohy trimu a subtrimii na kanalu, ke kterému je RC spinac pfipojen.

3. Piezo modul pripojeny k RC spinaci nevydava zadny zvuk — jsou dvé moznosti, které mohou zpisobit tento stav. Bud’ je vystup RC spinace neaktivni nebo je
Piezo modul pfipojen k vystupu RC spinade s obracenou polaritou. Piekontrolujte + a — na obou zafizenich, zda jsou skute¢né spravné pfipojeny.

4. RC spinac pouzivam jako zvukovy modul, ale zvuk je prilis slaby — tento stav mtize mit n€kolik pficin:

- reproduktor je chybné ke spinadi pfipojen (prekontrolujte zapojeni dle schématu).

- pouzity reproduktor ma pfili§ nizkou nebo vysokou impedanci, doporucena je 8ohmii. Vymeéiite reproduktor za spravny typ.

- reproduktor je kladnym pélem ptipojen k nizkému nebo “mékkému’ napéti. Doporugena hodnota pro buzeni reproduktoru je v rozmezi 12 - 16V.

- nevhodné umistény reproduktor. Je tfeba si uvédomit, Ze télo ozvucovaného modelu musi pracovat jako ozvuénice reproduktoru, kterd dopoméha vysledny
zvuk generovat. Spravné umisténi reproduktoru je kli¢ové a nejedna se o snadnou zaleZitost. Pokud 7adna z vy$e uvedenych rad nepomizZe, tak jako posledni
moznost se nabizi ptipojit vhodny externi audio zesilovac.

Pozn. generovani zvuku RC spina¢em je pouze doplitkovou funkci a nema ambice konkurovat profesionalnim zvukovym moduliim.

5. RC spina¢ ma kratké pripojovaci vodice do prijimace — vodic¢e miZete prodlouzit pomoci klasickych prodluzovacich Y kabeld. Nikdy vodi¢e neprodluzujte
odstfizenim konektori a pfipajenim vodi¢a s konektorem.
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Vyznamova tabulka indikaéni LED:
Indika¢ni LED je umisténa na strané pfivodnich vodic¢i a uzivatele informuje o aktualni stavu RC spinace. Nize uvedena tabulka vyobrazuje vSechny zptsoby
indikace, které mohou pfi pouzivani RC spinaCe nastat.

Typ indikace Vyznam
Prekroceno maximalni povolené napéti (napéti na strané piijimace snizte na

Blikani v pevném intervalu 0,5 povolené rozmezi 3 az 5.5 V a RC spina¢ op&tovné zapnéte)

Blikéani v intervalu 50ms Pfipojen do pfijimace jeden vstupni vodi¢

Blikani v intervalu 25ms Pfipojeny do piijimace oba vstupni vodice

Trvaly svit Indikace vstupu do programovaciho PC médu
- chybi napajeni

LED nesviti - indikaéni LED je programové vypnuta

- chybi vstupni impulzy z pfijimace

Pokyny pro provoz a bezpecnostni pravidla:

Je zakazano na vystupy pfipojovat jakoukoliv indukéni zatéz (el.motorky, relé...), protoze vystupy nejsou na tyto prvky piizptisobeny a hrozi poskozeni RCs!
Taktéz neni vhodné RCs nechavat pfili§ dlouho ve zkratovém stavu, hrozi po§kozeni vystupnich FET tranzistor! Pro napajeni je moZno pouZit napéti o velikosti
3 az 5.5V. Vstupni napajeci napéti RCs nesmi prekro¢it hodnotu 6V, pii jeho prekroceni hrozi spolehlivé zniceni RC spinace.

Technické parametry
Provozni napajeci napéti 3az55V
Odbér proudu samotného RCs bez zatéze / ind. LED sviti, pii 5V 22 mA
Odbér proudu spinade se zatézi na vsech vystupech — 48x LED / 20mA 982 mA
Zkratovy proud jednotlivého vystupu cca. 500 mA
Rozméry DxSxV 50x32x7
Hmotnost RC spinace veetné Rx kabelu a konektoru 209
Teplota provozniho okoli -10 az +60°C
Typ a délka pfipojovaciho vodice 2x servokabel / 200 mm

Obsah kompletni dodavky:

RC spina¢ v4.0 1ks
LED dle vlastniho vybéru 8ks
Rezistory k LED 8ks
Konektor pro ptipojeni LED 1ks
Konektor pro ptivedeni ext. napajeni 1ks
Piny ke konektorim 12ks
DUAL-LOCK 1ks

DOPORUCENI: Po instalaci RC spinace do létajiciho modelu doporuguji absolvovat n&kolik letd se spinadem za denniho svétla nebo Sera pro jeho provéieni.
Kdyby pifi letu doslo k potizim a spina¢ byl rusen elektronikou modelu (ne¢ekané zhasnuti modelu v letu), zabezpeti to jeho bezproblémovy navrat na startovaci
plochu. Pro maximalni bezpe¢nost letu v minimalni noéni viditelnosti doporucuji osvitit kiidla pomoci LED, které budou trvale napajeny z volného kanalu
V piijimaci nebo je také mozno vyuzit volny vystup pro pfipojeni dalsiho RC zafizeni.

POZOR! Elektrostaticky citlivé zafizeni! Zachovéavejte zasady pii praci s elektrostaticky citlivym zafizenim. Nepouzivejte pro pajeni na strané RC spinace
klasickou transformatorovou péjecku, protoze hrozi zniceni vstupné/vystupnich obvodi RC spinace!

Kontakt: martin.michut@seznam.cz
Web: www.rcspinac.cz
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