Navod k pouZiti - RC spina¢ osvétleni modelu verze 5.0 — fw v1.0 a nové&{si

Autor konstrukce neruci za Zadné Skody zpiisobené pouZivanim tohoto spinace !!! Provozovani na vlastni riziko !!!

Popis RC spinace:

1. kompletn& programovatelny pouze pomoci PC

2. je napajeny piimo z piijimace, nepotiebuje zadné dalsi ptidavné napajeci ¢lanky (dspora hmotnosti)

3. dva ,,nezavislé« vystupni kanaly s LED indikaci

4. neutral 1.5ms, vychylenim kniplu z neutralu na libovolnou stranu dojde dle naprogramovani ke zméné stavu daného vystupu spinace
5. implementovana bezpecnostni funkce FailSafe, v piipadé ztraty signalu dojde k aktivaci vystupd

Instalace do modelu:

Pred instalaci RC spinage v5.0 (dale jen RCs) si vybereme volny kandl na pfijimaci (viz navod k pouziti vysilace), do kterého RCs piipojime. RCs je mozné
ovladat jak proporcionalnim kanalem, tak i libovolnym pomocnym kanalem na vysila¢i. V procesoru spinace je naprogramovana hystereze, tzn. Ze neni stejny
bod sepnuti jako vypnuti, tim se eliminuje mozné problikavani RCs v nerozhodném stavu vstupnich impulst. Zapojeni RCs do elektroniky modelu nebude ¢init
zadné potize, protoze se zapojuje obdobné jako elektronicky regulator otacek, tzn. servo konektor RCs pfipojime do pfijimace na kandl, ktery bude ur¢en pro
ovladani RCs (vhodny je kanél s piepinaem, ktery ma dvé krajni a jednu stfedovou polohu), a na druhém konci se k jednotlivym vystupim do pfipravenych
svorek zapoji pozadovana zatéz. Neni podminkou mit zapojené oba vystupy RCs, je mozné libovolny z vystupi nechat nezapojen. Pro spravnou funkcei je
zadouci, aby na vysila¢i daného kanélu byly EPA, Trimy i SubTrimy nastaveny do vychozich pozic.

Funkénost RCs vyzkousime tak, ze ovladaci prvek kanalu pro RCs ptesuneme do jiné pozice a sledujeme odezvu dle zvoleného programu, ktera je indikovana
kontrolnimi LED diodami (LED1 a 2) umisténych na RCs.

Pripojeni zatéZe k jednotlivym vystupiim:

RCs disponuje na kazdém vystupu svorkovnici pro pfipojeni pozadované zatéze. Kazdy vystup ma k dispozici spinaci nebo rozpinaci kontakt ovladaciho relé.
Vyhodou tohoto RCs je jeho galvanické oddéleni pro ptipojeni daliho libovolného napéti, které nepiekro¢i povolené parametry.

Na nize uvedeném obrazku mame vyobrazenou modelovou situaci pfipojeni zatéze k jednotlivym svorkam spinace. K dispozici jsou spinac i rozpinaci kontakty,
které mohou byt pouzity k sepnuti nebo odpojeni piipojené zatéze.

Na vystupu ¢.1 méme vyobrazenou situaci, kdy po zapnuti napajeni RC spinace neni vystup
T sepnuty a zit€z neni pfipojena k napijecimu okruhu. Jakmile pomoci vysilage dame povel
pro RCs k sepnuti, uzavie se elektricky okruh, zatéz se dostane do stavu pod napétim.

U wistupu ¢.2 je situace opacna. Po zapnuti napajeni RC spinace (i bez napjeni) je jiz
uzz_wfen elekt{ick’y okruh a ;étéi je pod_ ,napétim. Kdyz za[éleme povel po piepnuti vystupu,
= dojde k rozpojeni okruhu, zat&z se odpoji a bude bez napé&ti.

Programovani pomoci PC:

RCs mizeme také kompletné programovat pomoci PC. K tomuto ucelu je zapotfebi mit k dispozici komunikaéni pfevodnik RC_USBCOM_v2.0, ktery nam
umozni komunikaci mezi PC a RCs zprostfedkovat. Ze stranek Www.rcspinac.cz si stahneme aplikaci RC_SPINAC_KONFIGURATOR_vX.X, ktera je
vyobrazena na obrazku. Pro uspé$nou komunikaci je nutné, aby PC bylo vybaveno prostfedim Windows, podporovany jsou nasledujici verze: Windows XP,
Windows Vista, Windows 7, Windows 8, Windows 8.1 a Windows 10. U starich verzi neni funk&nost bohuzel zaru¢ena. Testovany byly pouze uvedené verze.
Dalsi podminkou je, aby v PC byly pfitomny ovladace prevodniku, ktery je zalozen na obvodech firmy FTDI. Jedna se o komponenty, které pracuji na principu
vytvafeni virtualnich COM portl. Po pfipojeni pfevodniku RC_USBCOM_v2.0 do USB portu pocitace dojde K jeho detekci a PC se bude snazit vyhledat
podepsany ovlada¢ od firmy FTDI. Vyse uvedené systémy Windows nemaji s timto sebemensi potize a k instalaci patfiénych ovladact dochazi automaticky.
Pokud se tak nestane, navstivime opét vySe uvedené stranky patfici RCs, stahneme si potfebné ovladace a tyto nainstalujeme. Po sp&sné instalaci ovladacu se ve
Spravei zafizeni® mizeme piesvédéit, ze v sekei ,,Porty (COM a LPT)“ ptibyl novy virtualni COM port. Ciselné oznaceni portu se miize ménit s tim, jak
prevodnik pfipojujeme k rtiznym USB portim. Nejedna se o chybu, ale o standardni chovani vech pfevodniku postavenych na komponentach firmy FTDI.

Spravny postup prvotni instalace pfevodniku RC_USBCOM je nasledujici:

1. stdhneme si ze strAnek www.rcspinac.cz ze sekce Downloads vyobrazenou

‘. R konfiguraéni aplikaci
! o 2. pfipojime ptevodnik RC_USBCOM_v2.0 do libovolného USB portu
£ R S A R 3. pockdme, aZ se nainstaluji potfebné ovladace do systému Windows
i . N — 4. RESTARTUJEME PC, jinak pievodnik nemusi spravné pracovat z divodu
$ neoptimalné zavedenych ovladact v systému Windows.
P A et 5. spustime aplikaci, kde musime v sekci ,,Komunika¢ni rozhrani® vidét, Ze
2 ptevodnik RC_USBCOM v2.0 byl nalezen (vidime sériové &islo, verzi, atd.)
= v wflll i P 6. pokud je vSe v pofadku, musi byt dostupné tlacitka pro vycéteni / zapis
B i Vs predvoleb a konfigurace
S sl  hEmn 7. k ptevodniku pfipojime RC spinaé v5.0, fidime se po¢tem a barvou vodi¢.
Lo VO Audosmuicn 8. stiskneme na libovolné zalozce tlacitko ,,Autodetekce®, které nam usnadni
—— konfiguraci automatickym pfepnutim na spravnou konfigura¢ni zalozku.
e 9. pomoci dolnich zalozek volime v aplikaci zda chceme nastavovat konfiguraci

RC spinac¢e nebo Program ¢.0. Pomoci patfiénych tlacitek volby mizeme z RCs konfiguraci vy¢ist nebo do RCs zapsat.

Usp&sné navazani komunikace pfi zapisu dat do RCs je indikovano pomoci dvou indikaénich LED, které trvale sviti. V priib&hu komunikace tyto LED na malou
chvili zhasnou. O uspésném pienosu piedvoleb nebo konfigurace jsme aplikaci informovani klasickymi dialogovymi okny. V piipadé, Zze se pienos napoprvé
nepodafi, zkusime akci opakovat.

Prehravani firmware RCs nebo oprava poskozené EEPROM:

Firmware u této verze RCs neni mozné svépomoci piehrat, je nutné RCs zaslat zpét vyrobci. Pomoci PC lze velmi snadno opravit piepétim (pfipojenim RCs
k napajecimu napéti vy$§imu nez 6V) po§kozenou EEPROM. Poskozeni EEPROM je indikovano trvalym svitem vystupu €.1 a ¢.2 ihned po zapnuti napajeni a
RCs také nereaguje na zadné povely z vysilace. V téchto pfipadech kontaktujte emailem autora RCs s popisem problému. Obratem ziskate podrobny postup
s feSenim vzniklého problému.

Mozné chyby aplikace:
- informace o chybéjici knihovné FTD2xx.dll — tato chyba nastane pokud nejsou spravné instalovany ovladace pro FTDI. Chybu napravime spravnou instalaci
ovladaci pro FTDI nebo si potiebnou knihovnu mizete stahnout na www.rcspinac.cz a ulozite ji k aplikaci.

- prevodnik nebyl po spusténi aplikace nalezen — nechame aplikaci spusténou a zkusime pfevodnik RC_USBCOM opétovné odpojit a nasledné ptipojit do
libovolného USB portu. Aplikace by méla pievodnik po pfipojeni automaticky detekovat.

Programovaci tabulky pro kenfiguraéni PC aplikaci:

Volba zpoZdéni inicializace Chovini spinace
Cas inicializ. — 250ms po pripojeni napajeni ¢eka RCs na prvni impuls z pfijimace 250ms
Cas inicializ. — 500ms po piipojeni napajeni ¢eka RCs na prvni impuls z pfijimace 500ms
Cas inicializ. — 1000ms po piipojeni napajeni ¢eka RCs na prvni impuls z piijimage 1000ms (Vychozi hodnota)
Cas inicializ. — 2000ms po pripojeni napajeni ¢eka RCs na prvni impuls z pfijimade 2 vtefiny
Volba FailSafe reZimu Chovani spinace
FailSafe - vypnut RC spina¢ nevyhodnocuje platnost impulsi a reaguje i na chybné pulsy piijaté z piijimace
FailSafe - zapnut v piipadé ztraty signalu se oba vystupy aktivuji a po dobu ztraty signalu jsou stale sepnuty (Vychozi hodnota)
FailSafe - HOLD V pripadé pfijatého chybného impulsu spina¢ pracuje dle posledné pfijaté platné hodnoty

POZOR! Funkce FailSafe v RC spinaci je automaticky deaktivovina u viech prijimacii, které maji tuto bezpecnostni funkci jiz implementovanou.
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Volba spinacich mezi kniplu Chovini spinace

Knipl - vychozi spinag reaguje na povely kniplu na zakladné pevné pieddefinovanych mezi pro zapnuti / vypnuti (Vychozi hodnota)
Knipl - kalibrovany spinag reaguje na povely kniplu na zakladné uzivatelsky zvolenych mezi pro zapnuti. Meze pro vypnuti si RC spina¢ automaticky dopogita.
Volbu Neutralu Chovani spinace
Neutral - maly spinag reaguje na velmi uzké pasmo vstupnich impulsii vymezujici sttedovou polohu kniplu
Neutrdl - sttedni spina¢ reaguje na optimélni pasmo vstupnich impulsii vymezujici sttedovou polohu kniplu (Vychozi hodnota)
Neutral - velky spinac reaguje na velmi Siroké pasmo vstupnich impulsti vymezujici stiedovou polohu kniplu

Volba rychlosti ¢asové osy
programu ¢.0

Casové osa - 50 az 500ms celkova doba jednoho sloupce na casové ose je 50 az 500 ms = 1 az 10 vtefin jedna cela blikajici smycka

Chovani spinace

Volby zptisobu ovvladam Chovani spinace
programu ¢.0

tento typ volby je vhodny viude tam, kde potiebujeme, aby nam spinag zacal blikat ihned po zapnuti napajeni palubni elektroniky. Tento rezim
neni ovladatelny z vysilace, ale stale reaguje na vypadek fidicich signalt z piijimade. FailSafe je funkéni.

viechny vystupy RCs jsou aktivovany pouze v tom piipadé, kdy pfesuneme knipl na vysilaci do libovolné krajni polohy nebo v piipadé
ovladani neproporcionalnim kanalem pfepneme tiipolohovy piepinac do libovolné strany. Navratem do stiedové polohy je vse zastaveno.

Spustit program po zapnuti napajeni

Aktivovat jen v krajni poloze kniplu

Vv piipadg, Ze potiebujeme vystupy zapinat nebo vypinat na delsi dobu, je vhodné pouzZit tento zplisob spinani. K sepnuti dojde presunutim

Pohybem kniplu Zapnout / Vypnout kniplu nebo prepinace do libovolné krajni polohy. Pro vypnuti tento postup opakujeme. (Vychozi hodnota)

2 polohovy spinaé -> Zapnout /

Vypnout nejjednodussi zpisob ovladani. V jedné krajni poloze vzdy vypnuto, ve druhé poloze vzdy zapnuto.

timto zpiisobem miizeme ovladat vystupy nezavisle, kdy poloha spinace v krajni poloze vie vypin4, ve stiedové poloze zapne vystup &.1, v

3 polohovy spinac > OFF, V1, V2 opaéné krajni poloze sepne vystup ¢.2.

pokud potfebujeme ovladat nezavisle vystupy 1..2, pouzijeme tento zptisob ovladani. Pro zapnuti prvniho vystupu pfesuneme knipl nebo

Vystupy oviadany nezavisle piepinac do jedné krajni polohy, pro druhy vystup pouZijeme polohu opa¢nou. Pro vypnuti postup opakujeme.

ovladani je podobné jako v pfedchozim piipadg, ale dana sekce je sepnuta pouze v krajni poloze. Tzn. Ze vzdy muze byt sepnuta pouze jedna

Vystupy nezavisle Zapnout / Vypnout sekee nebo idna.

vychylenim kniplu ze stfedové polohy na jednu ze stran dojde k sepnuti prvniho vystupu, opakovanym piesunem kniplu dojde k sepnuti

Postupné sepni [1..2] dalsiho kanalu az do kanalu &.2. Pro vypnuti je nutné kniplem piejit do opa¢ne pozice neZ pro zapnuti.

pro sepnuti patiiéného vystupu je nutné kniplem zvolit patfiény kod pro dany vystup. Napf. pro vystup &.2 je nutné kniplem na libovolnou

Kédové sepni [1..2] stranu piejit 2x rychle za sebou a 1x dlouze pro potvrzeni volby. Pro vypnuti je nutné cely postup opakovat.

Reseni problému:

1. Na RC spinaci sviti indikacni LED a RCs nereaguje na povely z vysilace — tento stav nastane, kdyZ vnitfni kontrolni algoritmus po zapnuti napajeni zjisti
poskozenou datovou strukturu konfigurace v hlavni EEPROM spinage. Opravu lze provést svépomoci pomoci pfevodniku RC_USBCOM a konfigura¢ni
aplikace pro PC. Dle zkuSenosti tento stav mize nastat, pokud je RC spina¢ vystaven napéti vy$§imu neZ je maximalni povolena hranice 6V.

2. RC spina¢ ma kratké pripojovaci vodice do prijimace — vodi¢e muizete prodlouzit pomoci klasickych prodluzovacich Y kabelt. Nikdy vodi¢e neprodluzujte
odstfizenim konektori a pfipajenim vodica s konektorem.

Pokyny pro provoz a bezpec¢nostni pravidla:
Pro napajeni je moZno pouzit napéti o rozmezi 3 az 5.5V. Vstupni napajeci napéti RCs nesmi prekrocit hodnotu 6V, pii jeho piekrogeni hrozi zni¢eni RC spinace
nebo poskozeni konfigurace ulozené ve vnitini paméti EEPROM. V zadném piipadé nestiihejte konektory a kabely nepfipojujte k silovym prvkiim v modelu,
napf. k motoru, pohonnym akumulatorim, apd.

Technické parametry

Provozni napajeci napéti 3az55V
Odbér proudu samotného spinace s vypnutymi vystupy pii 5V 3mA

Odbér proudu spinace se zapnutymi vystupy pfi 5V 73 mA
Proudova zatizitelnost kazdého vystupu 10A
Napétovy limit pfipojovaného napéti k vystupnim svorkadm 30Vv/DC
Vykonovy limit kazdého vystupu 192w
Rozméry DxSxV 50 x 30 x 18
Hmotnost RC spinace véetné Rx kabelu a konektoru 31g

Teplota provozniho okoli -10 az +60°C
Typ a délka pfipojovaciho vodice servokabel / 200 mm

Obsah kompletni dodavky:
RC spina¢ v5.0 1ks
DUAL-LOCK 1ks

DOPORUCENI: Po instalaci RC spinage do létajiciho modelu doporuguji absolvovat nékolik letii se spinaem za denniho svétla nebo Sera pro jeho provéfeni.
Kdyby pfi letu doslo k potizim a spina¢ byl rusen elektronikou modelu (necekané zhasnuti modelu v letu), zabezpeci to jeho bezproblémovy navrat na startovaci
plochu. Pro maximalni bezpe¢nost letu v minimalni noéni viditelnosti doporucuji osvitit kiidla pomoci LED, které budou trvale napajeny z volného kanalu
V piijimaci nebo je také mozno vyuzit volny vystup pro pfipojeni dal§iho RC zatizeni.

POZOR! Elektrostaticky citlivé zatizeni! Zachovavejte zasady pii praci s elektrostaticky citlivym zafizenim. NepouZivejte pro pajeni na strané RC spinace
klasickou transformatorovou pajecku, protoze hrozi znic¢eni vstupné/vystupnich obvodi RC spinace!

Kontakt: martin.michut@seznam.cz
Web: www.rcspinac.cz
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